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Prefacio

Gracias por adquirir el inversor de serie desarrollado por nuestra empresa.

Para los usuarios que utilizan este producto por primera vez, lean atentamente el manual.
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Acuerdo de garantia

1. El periodo de garantia del producto es de 24 meses (consulte el cédigo de barras en el cuerpo
del equipo). Durante el periodo de garantia si el producto falla o se dafia durante el uso normal
siguiendo las instrucciones, nos haremos cargo de la reparacién gratuita.

2. Dentro del periodo de garantia se cobrara el mantenimiento por los dafios ocasionados
por las siguientes razones:

Los dafios ocasionados por uso indebido o reparacién/modificacién sin autorizacién previa.

Los dafios causados por incendios, inundaciones, voltaje anormal, otros desastres
naturales y desastres secundarios.

Dafios en el hardware causados por caidas o transporte después de la compra.
Dafios causados por un uso inadecuado.
El dafio o falla causada por un problema externo al equipo (por ejemplo: dispositivo externo)

3. Si hay alguna falla o dafio en el producto, complete la informacién de la Tarjeta de Garantia
del Producto en detalle correctamente.

4. La tarifa de reparacién o mantenimiento se cobrara de acuerdo a la lista de precios de
nuestra empresa.

5. En general, la tarjeta de garantia no se remitird. Conserve la tarjeta y preséntela al personal
de mantenimiento cuando solicite mantenimiento.

6. Si hay algun problema durante el servicio, comuniquese con el agente de nuestra empresa
o con nuestra empresa directamente.

7. La empresa se reserva el derecho de interpretar este acuerdo.

8. La solicitud de garanti a deberéa canalizarla a través de su proveedo
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Capitulo 1 Seguridad y precauciones

1.1 Definicién de seguridad y precauciones

/4\ Peligro

Lea este manual detenidamente para comprenderlo a fondo. La instalacién, la puesta en
servicio y el mantenimiento pueden realizarse en conjuncion con este capitulo. Nuestra
empresa no asumira ninguna responsabilidad por lesiones o pérdidas causadas por un uso
inadecuado.

Las operaciones que no se realizan conforme a los requisitos pueden causar lesiones
graves o incluso la muerte.

& Nota

Las operaciones que no se realicen conforme a los requisitos pueden ocasionar lesiones
personales o dafos materiales.

1.2 Seguridad Precauciones

@ No instale el equipo si encuentra algiin componente
. faltante o dafios en el embalaje.
/4\ Peligro

@ No instale el equipo si la lista de embalaje no esta
conforme al producto que usted recibio.

@ Manipule con cuidado durante el transporte para prevenir

Antes de la dafios al equipo.
instalacion @ No utilice el equipo si encuentra algun componente faltante o
Peli dafiado. El incumplimiento puede resultar en una lesién personal.
£§ eligro

@ No toque los componentes con las manos, de lo contrario, se
produciran dafios por electricidad estatica.

# Instale el equipo sobre objetos incombustibles, como
metal, y manténgalo alejado de materiales
@ Peligro combustibles. El incumplimiento podria provocar un
incendio.

< No afloje los tornillos de los componentes,
especialmente los tornillos con marcas rojas.

Durante la < No deje caer el extremo del cable en el variador o en

el tornillo del variador de frecuencia. De lo contrario,

podria dafiarlo.

& Nota | @ Instale el variador en lugares libres de vibraciones y de
luz directa, luz del sol.

« Cuando se colocan dos variadores en el mismo gabinete,
disponga las posiciones y espacios de instalacion
adecuadamente para garantizar el efecto de
enfriamiento.

instalacion
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Seguridad y Precauciones

& Se debe utilizar un disyuntor para aislar la fuente de
alimentacion del variador, de lo contrario, podria producirse
un incendio.

& Asegurese de desconectar la fuente de alimentacion antes
de realizar el cableado, de lo contrario, podria producirse
una descarga eléctrica.

< Nunca conecte los cables de alimentacién a los terminales
de salida (U, V, W) del variador. Preste atencion a las
marcas de los terminales de cableado y asegurese de que
Enel & Peligro| el cableado sea correcto de lo contrario, podria dafiar el
cableado variador.

& Asegurese de que el cable principal cumpla con la norma,
los requisitos de compatibilidad electromagnética (EMC) y la
norma de seguridad de la zona, de lo contrario, podria
producirse un riesgo o un accidente.

< Nunca conecte los cables de alimentacién a la resistencia
de frenado entre los terminales del bus de CC P+ y P-, de lo
contrario, podria producirse un incendio.

& Utilice un cable blindado para el codificador y asegurese de

Enel @ Peligro| ~ que Ia capa de blindaje esté conectada a tierra de manera
cableado confiable.

« Confirme que el equipo periférico y cableado del convertidor
estén configurados segun el modelo recomendado en este
manual. Todas las lineas de alimentacién estén de acuerdo

Antes d con el método de conexién del manual, deben estar

et?ceeid:r & Peligro correctamente conectadas, de lo contrario, podrian producirse

accidentes.

& Compruebe que la tensién de la fuente de alimentacion
coincida con la tension nominal del variador de frecuencia.

< No abra la tapa del variador después de encenderlo, de lo
contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

& No toque el mecanismo del variador con las manos
mojadas, de lo contrario, podria sufrir un accidente.

< No toque ningun terminal de E/S del variador, de lo contrario,

Después del :
encgndido @ Peligro podria sufrir una descarga eléctrica.

& No modifique la configuracion predeterminada del variador,
de lo contrario, podria dafarlo.

No toque la parte giratoria del motor durante el autoajuste o el
funcionamiento, de lo contrario, podria sufrir un accidente.

& La deteccion de sefiales debe ser realizada Unicamente por
personal calificado durante el funcionamiento, de lo
contrario, se produciran lesiones personales o dafios al

Durante la . . )
operacion & Peligro| variador de frecuencia.

& No toque el ventilador ni la resistencia de descarga para
comprobar la temperatura, de lo contrario, se produciran
quemaduras.

www.rolupumps.com



Seguridad y Precauciones

< Evite que caigan objetos sobre el variador de
frecuencia, de lo contrario, podria dafarlo.

Durante la . < No arranque ni detenga el variador de frecuencia

=< | /8 Peligro \ ; .
operacion activando o desactivando el contactor, de lo contrario
podria dafarlo.

< No repare ni realice tareas de mantenimiento en el
variador una vez encendido, de lo contrario, podria sufrir
una descarga eléctrica.

. & Asegurese de que el variador esté desconectado de la
Despues & Peligro| alimentacion eléctrica antes de iniciar cualquier

del reparacion o mantenimiento en él.

encendido & La reparacién o el mantenimiento del variador solo
pueden ser realizados por personal calificado, de lo
contrario, podria sufrir lesiones personales o dafios en el
variador.

Después . < Configure y verifique los parametros nuevamente

del /B\Peligro | ~ gespués de reemplazar el variador.

encendido

1.3 Precauciones
1.31 Requisitos del dispositivo de corriente residual (RCD)

El variador de frecuencia genera una alta corriente de fuga durante su funcionamiento, la cual fluye
a través del conductor de tierra (PE). Por lo tanto, instale un RCD tipo B para la corriente de fuga a
tierra, tanto transitoria como estacionaria, que pueda generarse al arrancar y durante el
funcionamiento del variador. Puede seleccionar un RCD especializado para suprimir arménicos
altos o un RCD de uso general con una corriente residual relativamente alta.

1.3.2 Prueba de aislamiento del motor

Realice la prueba de aislamiento al utilizar el motor por primera vez, al reutilizarlo tras un periodo
prolongado de almacenamiento o durante una revision periodica, para evitar que un aislamiento
deficiente de los devanados del motor dafie el variador durante la prueba. Se recomienda un
megohmetro de 500 V para la prueba. La resistencia de aislamiento no debe ser inferior a 5 MQ.

J_ Tierra
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Seguridad y Precauciones

133 Proteccién térmica del motor.
Si el variador seleccionado no coincide con la capacidad nominal del motor, especialmente cuando
la potencia nominal del variador es mayor que la del motor, ajuste los parametros de proteccion del

motor en el variador o instale un relé térmico para proteger el motor.

134 Funcionamiento por debajo y por arriba de la frecuencia nominal.

El variador de frecuencia ofrece una salida de frecuencia de 0 a 500 Hz. Si utiliza el
convertidor de frecuencia durante un periodo prolongado, preste atencion a la refrigeracién del
motor o al uso de un motor de frecuencia variable. Si necesita que el variador funcione a mas

de 50 Hz, considere la capacidad de la maquina.

135 Vibracion del dispositivo mecanico.

El variador de frecuencia puede experimentar un punto de resonancia mecanica en algunas
frecuencias de salida, lo cual puede evitarse configurando la frecuencia de salto. Si la frecuencia
de operacién del cliente coincide con la frecuencia de resonancia, modifique la frecuencia de

operacion o cambie la frecuencia de resonancia inherente del sistema mecanico.

13,6 Temperaturay ruido del motor.

La salida del variador es una onda de modulacién por ancho de pulso (PWM) con ciertas
frecuencias arménicas y por lo tanto, la temperatura del motor, el ruido y la vibracién son
ligeramente mayores que cuando el variador funciona a la frecuencia de potencia (50 Hz).

1.3.7 Dispositivo o condensador sensible al voltaje en el lado de salida del variador.
No instale el condensador para mejorar el factor de potencia ni la resistencia de proteccion
contra rayos en la salida del variador, ya que la salida del variador es una onda PWM. De lo
contrario, el variador podria sufrir sobrecorrientes transitorias o incluso danarse.

AC Driver

yviw 7N

-

- '{Condensador o)

\IYI_/-‘ sensible al voltaje resistor
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Seguridad y Precauciones

138 Contactor entre la alimentacion y el variador

Cuando se instala un contactor entre la entrada del variador y la fuente de alimentacion, este no
debe arrancarse ni detenerse encendiéndolo ni apagandolo. Si el variador debe operarse mediante
el contactor, asegurese de que el intervalo entre conmutaciones sea de al menos una hora, ya que
las cargas y descargas frecuentes acortan la vida util del condensador interno.

Si se instala un contactor entre la salida del variador y el motor, no lo apague mientras el variador

esté activo. De lo contrario, los médulos internos podrian dafiarse.

Contactor KM o

Contactor KM interruptor
— o 5o O R - 5To—
440V _ H
CA ——0o 0o 0 O O S AC Dri
5060 —o o —o oT river
Hz
No arranque ni detenga el variador Encienda o apague el contactor
de activando o desactivando el cuando el variador no tenga
contactor. Si es necesario operar el salida.
variador mediante el contactor, De lo contrario, las piezas dentro
asegurese de que el intervalo de del variador podrian dafarse.

tiempo sea de al menos una hora.

139 Tension de alimentacién fuera del rango del variador

El variador no debe utilizarse fuera del rango de tension admisible especificado en este manual.
De lo contrario, sus componentes podrian dafiarse. Si es necesario, utilice un dispositivo elevador
o reductor de tension adecuado.

1310 Reduccion de la frecuencia portadora

Cada convertidor de frecuencia de grado de potencia diferente tiene su frecuencia portadora
predeterminada; cuando desee que funcione a una frecuencia portadora mas alta, el variador debe
reducir la cantidad durante su funcionamiento.

1311 Cambiar la entrada trifasica a bifasica
No se permite cambiar el variador trifasico a bifasico. De lo contrario, podria causar fallas o dafios
en el variador.

1312 La proteccion contra rayos

Aunque el variador esta equipado con un dispositivo de proteccion contra sobretensiones y
sobrecorrientes por rayos que protege contra induccién por rayos, en zonas propensas a rayos, es
necesario instalar un dispositivo de proteccion contra rayos en la parte frontal del variador, lo que
prolongara su vida util.

www.rolupumps.com



Seguridad y Precauciones

1313 Temperatura ambiente y reduccién de potencia
La temperatura ambiente normal de uso del convertidor de frecuencia es de -10 °C a 40 °C. Si la
temperatura supera los 40 °C, es necesario reducir el uso del equipo. La temperatura ambiente se

reduce un 1,5 % con cada grado, hasta alcanzar un maximo de 50 °C.

1314 Altitud y reduccion de potencia
En lugares con una altitud superior a 1000 m y un efecto de enfriamiento reducido debido a la
falta de aire, es necesario reducir la potencia del variador de frecuencia. Contacte con nuestra

empresa para obtener asistencia técnica.

1315 Algunos usos especiales
Si se requiere algo que no esta descrito en este manual, como por ejemplo si se aplica un bus de

CC comun, comuniquese con el agente o con nuestra empresa para obtener asistencia técnica.

13.16 Precauciones al desechar el variador

Los condensadores electroliticos de los circuitos principales y las placas de circuito impreso (PCB)
pueden explotar al quemarse. Al quemarse las piezas de plastico, se genera gas toxico. Tratelos
como si fueran productos industriales comunes; consulte las leyes y normativas nacionales

pertinentes.

1317 Motor adaptable

1. Los parametros estandar del motor adaptable son los de un motor de induccion asincrono de
jaula de ardilla o PMSM. Para otros tipos de motor, seleccione un variador de adecuado segun las
especificaciones, corriente nominal del motor.

2. El ventilador de enfriamiento y el eje del rotor del motor general son coaxiales, lo que reduce
Efecto de enfriamiento al disminuir la velocidad de rotacién. Si se requiere velocidad variable,
afiada un ventilador mas potente o sustituyalo.

3. Los parametros estandar del motor adaptable se han configurado dentro del variador. Aun es
necesario realizar el autoajuste del motor o modificar los valores predeterminados segun las

condiciones reales. De lo contrario, el rendimiento de la operacion y la proteccion seran inferiores.

4. El variador de frecuencia puede generar una alarma o incluso dafarse si se produce un
cortocircuito en los cables o dentro del motor. Por lo tanto, realice una prueba de cortocircuito de
aislamiento cuando el motor y los cables estén recién instalados. Durante la instalacion o el
mantenimiento rutinario, asegurese de que el variador de frecuencia esté desconectado de las
piezas a probar.
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Capitulo 2

Informacion del producto

2.1 Reglas de Nombramient o

RL600 - 013 G4

(3]

Campo Marca Explicacién‘ Contenido
Linea de productos (1) RL600 Serie de variadores RL600
Corriente nominal @ Corriente nominal 2~1430A

; ; : f G2:monofasico/trifasico 240 V
Nivel de voltaje Nivel devoltaje
! o vel devoltal G trifasico 480 V

Figura 2-1 Reglas de designacion de nombres

2.2 Placa de datos

SALIDA: AC3PH 480V 0~500Hz 13A/17A

SIN: FDLAGCAOA040

4 )
@ ROLUPUMPS C E
MODELO: RL600 013G4 Modelo del variador de frecuencia
ENTRADA: AC3PH 480V 50/60Hz 14.6A1205A | —— framuencisy cortaata 2"

Tension de salida nominal,
frecuencia y corriente

Cédigo de barras
Numero de Serie

/

Figura 2-2 Reglas de designaciéon de nombres
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Informacién del producto

2.3 Modelo del variador

Rango trifasico 240 V: -15 % ~ 20 %
RL600 009G2 3.0 7.7 7.5 1.5 4.0 2.5
RL600 013G2 4.0 12.0 10.0 2.2 4.0 4.0
RL600 017G2 11 20.5 17 4 4.0 6.0
RL600 025G2 17 26 25 5.5 4.0 6.0
RL600 032G2 21 35 32 7.5 6.0 10
RL600 045G2 24 46.5 45 11 10 10
RL600 060G2 30 62.5 60 15 16 16
RL600 075G2 40 76 75 18.5 16 25
RL600 091G2 57 92 91 22 25 25
RL600 112G2 69 113 112 30 50 35
Trifésico 480 V Rango: -15% ~ 20%
RL600 002G4 1.5 3.4 23 0,75 25 25
RL600 004G4 3.0 5.0 3.7 15 25 25
RL600 005G4 4.0 5.8 5.1 2.2 25 2.5
RL600 009G4 5.9 10.5 8.5 4.0 4.0 4.0
RL600 013G4 8.9 14.6 13 5.5 4.0 4.0
RL600 017G4 11 20.5 17 7.5 4.0 6.0
RL600 025G4 17 26.0 25 11 4.0 6.0
RL600 032G4 21 35.0 32 15 6.0 10
RL600 037G4 24 38.5 37 18.5 6 10
RL600 045G4 30 46.5 45 22 10 10
RL600 060G4 40 62.5 60 30 16 16
RL600 075G4 57 76.0 75 37 16 25
RL600 091G4 69 92.0 91 45 25 25
RL600 112G4 85 113 112 55 50 35
RL600 150G4 114 157 150 75 60 50
RL600 176G4 134 180 176 90 70 50
RL600 210G4 160 214 210 110 120 120
RL600 253G4 192 256 253 132 150 150
RL600 304G4 231 307 304 160 185 185
RL600 330G4 255 333 330 185 185 185
RL600 377G4 287 380 377 200 150*2 150*2
RL600 426G4 311 429 426 220 150*2 150*2
RL600 465G4 355 470 465 250 185*2 185*2
RL600 520G4 396 525 520 280 185*2 1852
RL600 600G4 439 605 600 315 150*3 150*3
RL600 660G4 479 665 660 350 150*4 150*4
RL600 725G4 530 730 725 400 150*4 150*4
RL600 820G4 600 825 820 450 150*4 150*4
RL600 900G4 660 910 900 500 150*4 150*4
RL600 1060G4 735 990 1060 560 150*4 150*4
RL600 1200G4 882 1184 1200 630 150*4 150*4
RL600 1430G4 994 1334 1430 710 150*4 150*4
9
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Informacién del producto
2.4 Descripcion del producto, tamaiio del orificio de instalacion
— W— D é“—W']—“ @

[ Il
1 0 u|

=
2 169 [ H H1

IO

RL600 002G4
RL600 004G4
RL600 005G4 192 90 148 180 70 a5 1.6
RL600 009G2
RL600 009G4

®
% ® ®
S

RL600 013G2

RL600 013G4 190 110 150 178 98 @5 23
RL600 017G2

210 130 160 198 118 o5 33
RL600 017G4
RL600 025G2

250 155 176 236 141 o5 44

RL600 025G4
RL600 032G2
RL600 032G4 295 176 188 279 160 a7 6.4
RL600 037G4
RL600 045G2
RL600 045G4
RL600 060G2
RL600 060G4

337 245 188 320 228 a7 9.5

10
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Informacién del producto

AR
A
[~ w1 _._% - D
W
RLE00 075G2 387 250 220 372 150 13.5
RL600 075G4
RL600 091G2 @7
RL600 091G4
440 270 256 426 180 20.6
RL600 112G2
RL600 112G4
RL600 150G4 469 307 263 450 200 26.8
@10
RL600 176G4 590 340 305 565 200 57.6
RL600 210G4
RL600 253G4 103.6
RL600 304G4 740 450 329 715 360 103.9
RL600 330G4 105
@12
RL600 377G4 125.5
RL600 426G4 940 500 369 914 400 136.2
RL600 465G4 140.6
RL600 520G4 198.2
RL600 600G4 1045 725 390 1012 600 @13 200
RL600 660G4 200.2
11
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Informacién del producto

RL600 725G4

RL600 820G4 1220 900 410 1162 525 214 257.8
RL600 900G4

RL600 1200G4
RL600 1430G4

1650 950 750 769.5 688 214 531.4

12
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Informacién del producto

2.5 Teclado Externo, Instalacién y Dimensiones (mm).

ﬁ__

132.00
118.50

-
A\vi\y

Diagrama de dimensiones de la base del
teclado tipo (adecuado para la instalacion
del teclado o teclado externo de
modelos >=5,5KW)

Diagrama de dimensiones
de apertura para la
instalacion del teclado
con base

13
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Informacién del producto

2.6 Diagrama del Cableado del circuito de control

DI1~DI6: Frecuencia: 0~200
Hz (DI5: 0~100 KHz)
Voltaje: 10 ~ 30 V

+24V :B J7: Fuente de alimentacion
E—ABRIR de entrada digital jersey

de seleccion
Entrada dlgltal 1 EE
Entrada di I 2 o
ntrada di |ta
£ o d 9 DI2 = _@
ntrada di |ta 3 EE
Entrad d'g't IA_O DI3 =
ntrada digita A
0 o D4 | == E o= ﬂ
Entrada digital.5_ E g
9 o O DI5 = i APA'GRASD‘éSE?\ICENDIDO
Entrada digital 6
o I oY DI6
U AO1
CoM J3: Puente IV AO2
J4: Puente IV, GND
1kQ ~5kQ 10V Tension de
referencia de HDO
entrada
< Al1 analdgica CME
CC 0~ 10V/0~ 20 Entrada analégica 1
mA vt puente v ]I | 0O
Al2
CME
=
Entrada analdgica 1
J2 : Puente IV
GND J8:Salida digital a
seleccionar puente a uerra
GND/COM UiC
Seleccion de puesta a tierra T1B
T1A
@ oo
e com of T2c
PE (conectar gabinete) ro— T2A
‘ Circuito de control ‘
NOTA:

Interfaz de teclado

Interfaz de teclado

Tarjeta de expansion interfaz

Interfaz de
comunicacién 485

Salida analégica AO1,
AO2 0 V-10 V/0 mA - 20
mA

Salida de colector abierto
1 (salida de pulsos de
Ita velocidad)

Salida de colector abierto2

Salida de relé 1

Salida de relé 2

El panel de control para el segmento de potencia por debajo de 5,5 Kw carece de DI6,
AO2, DO1y CME en comparacion con la figura anterior.

14
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Informacién del producto

2.7 Diagrama de Cableado del Circuito Principal

Resistencia de frenado

MCCB RBE P+ P
R —=4R \L;
S S 0.75~18.5KW
T —"o0T ng
Trifasica 440 V PE@T
Potencia de entrada
60HZ Resistencia de frenado
Reactor de CC
PB P P+ PAG-
R MCCB R u
S_ ?S 22~30, 45, 55, \%
w
T —"oaT
Trifasica 440 V I PE®
potencia de entrada 60HZ
Resistencia de frenado
MCCB PB P/P-
R ——-4R i
s s 37TKW Y
T —o0T W
Tritasica 440 V PE‘DT
Potencia de entrada 60HZ
Resistencia de frenado
Braking unit
McCB POlE u
R — 0 R
S —rot S 90~350KW v\\;
T—"0T
Trifasica 4400 V PE@
Potencia de entrada 60HZ
Resistencia de frenado ﬁ
Braking unit
McCB P k=
R —7—0 R u
S — ot § 400~710KW x
T—"aT
Trifasica 440 V PE®
Potencia de entrada
60HZ

Nota:
1.

2. P1y (+) estan cortocircuitados

Figura 2-6 Diagrama de cableado del circuito principal

El reactor de CC, la unidad de frenado y la resistencia de frenado son accesorios opcionales”.

en fabrica, si necesita conectarlos con el reactor de CC, por

favor retire la etiqueta de contacto entre P1 y (+).
3. No instale un condensador ni un supresor de sobretensiones en el lado de salida del variador.

De lo contrario puede provocar fall

as o dafios en el variador

4. La entrada/salida (circuito principal) del variador incluye componentes arménicos que pueden
interferir con el equipo de comunicaciones del variador. Por lo tanto, instale un filtro antienlace

para minimizar la interferencia.

15
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Informacién del producto

2.8 Diagrama de Cableado de Terminales

gele)e)
R

P+ P- | PB

Al

oJejele
T

Ul viw

olc]
0,7~11KW Diagrama esquematico de
los terminales del circuito principal

Coeele el

P+ P-|R| S| T]PBU v]w
o[0]

Diagrama esquematico de los terminales
del circuito principal de 15 a 18.5 Kw

=)
22~30KW Diagrama esquematico
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Capitulo 3 Operacion y visualizacion

3.1 Introduccion del teclado

El teclado se utiliza para controlar los inversores , leer los datos de estado y ajustar los parametros.

1]

®

Diagrama de teclado para modelos >=5,5KW

Figura 3-1 Diagrama del teclado

Nota:
Teclado LCD opcional.

El variador se encuentra en estado de parada.
EJECUTAR/SINTO |APAGAD O
NIZAR N N -
EN El variador se encuentra en estado de ejecucion.
IAPAGAD O El variador se encuentra en estado de rotacién hacia adelante
Avance/retroceso N . R
EN El variador se encuentra en estado de rotacion hacia atras.
o Indicador de Destello El variador funciona de marcha atras a marcha adelante
estado i6
IAPAGAD O Control del panel de operaciéon
LOCAL/REMO
T0 EN Control de terminales
Destell o | Control de comunicacion
EN Modo de control de par
FALLO Flash
(TRIP) rapidam El variador se encuentra en estado de falla
ente
Destellg El variador esta en el estado de ajuste automatico de
despacio | parametros.
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Operacion y visualizacion

@ Indicador
de unidad

Representa la visualizacion actual del Teclado

[] [e) [e] .
et — Hz Unidad de

RPM % frecuencia
[¢] ® [e} :
KRFMJ—%J A Unidad actual
@ t Y Unidad de voltaje
TZ_RPM_L % — v i voltaj
@ H 5 Unidad de velocidad
TI—RPM—L % i RPM i veloci
@ H Y K Porcentaj
TZ—RPM—L % A % orcentaje

Zona de
e visualizacio

La pantalla LED de 5 cifras muestra varios datos de monitoreo y cédigos de
alarma, asi como la frecuencia establecida y la frecuencia de salida.

n de codigo
Potenci Cuando la fuente de frecuencia X 0 Y se establece en 1, la configuracién de la fuente de
e 6metro frecuencia esta determinada por el voltaje de entrada del potencidmetro analégico.
Tecla de Entrar o salir del menu de primer nivel y eliminar el
programa parametro rapidamente
\JENT I Clave de Ingresa al menu paso a paso confirmando parametros
entrada
y
A s Tecla Aumentar progresivamente los datos o el cédigo de
arriba funcion
A\ Tecla abajo | Disminuir progresivamente los datos o el codigo de
) funcion
} Muévase a la derecha para seleccionar el parametro
Zona >> , Tec:\j de visualizacion circularmente en modo de parada y en
6 de d;‘g; funcionamiento. Seleccione el digito de modificacion
botone a del parametro durante la modificacion.
t:cg?jlo Tecla de La tecla se utiliza para operar el variador en el
ejecucion modo de operacién local
Det Rei Esta tecla se utiliza para detener el estado de
etener/Rei ) L L
niciar ejecucion; esta tecla se utiliza para restablecer
todos los modos de control en el estado de falla.
\ S S Tecla S Correspondiente a F10.00

3.2 Operacion del Teclado

Opere el variador mediante el panel de operaciones. Consulte la descripcion detallada de la estructura del
codigo de funcién en el diagrama breve de cédigos de funcion.

El variador tiene menus de tres niveles, que son:

1. Numero de grupo del codigo de funcion (menu de

primer nivel).

2. Pestafa del codigo de funcion (menu de segundo

nivel).

3. Establecer el valor del cédigo de funcion (menu de tercer nivel).
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Operacion y visualizacion

Procedimiento de operacion en el panel:

50.00 FOO |« menu de nivel 1
Interfaz de parametros de A
visualizacion
PRG
ENT
A 4
[ F00.00 F00.01] | menu de nivel 2
A A
PRG
ENT
] -
il [Ev (modificar menu de nivel 3
almacenamiento)
Presionar /] modificar parametros
Nota:

Presione simultaneamente las teclas "PRG" y "ENT" para regresar al menu de nivel 2 desde el
menu de nivel 3. La diferencia radica en que al presionar "ENT" se guardaran los parametros
configurados en el panel de control y luego se regresara al menu de nivel 2, cambiando
automaticamente al siguiente codigo de funcién. Por otro lado, al presionar "PRG", se regresara
directamente al menu de nivel 2 sin guardar los parametros y se mantendra en el codigo de
funcién actual.

En el menu de Nivel 3, si el parametro no tiene un digito parpadeante, significa que no se
puede modificar. Esto puede deberse a:

a. Un codigo de funcion de este tipo solo es legible, por ejemplo, el modelo de
variador, el parametro detectado y el parametro de registro de ejecucion.

b. Este cddigo de funcién no se puede maodificar en el estado de ejecucién y solo se
puede cambiar al detenerlo.

Ejemplo: Establezca el cddigo de funcion F03.08 de 20.00S a 10.00S.

| 50.00 || FOO || FO3 ||F03.00|\F03.08|
A

PRG " =
@1—|F03.09 |<_| 10.00 |<—| 20.00 |<>— 20.00

Figura 3-2 Diagrama de modificacion de parametros

Nota:
Si mantiene pulsada la tecla PRG, accedera al modo de parametros personalizados. En
este modo, los parametros se configuran mediante los grupos F30.
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Operacion y visualizacion

3.3 Introduccién al teclado LCD

El variador puede equiparse con un teclado LCD, que puede controlar el inicio y la
parada del variador, leer datos de estado y configurar parametros.

Nota: elija los modelos con base de teclado tipo <=4,0KW
elija los modelos con base de teclado tipo >=5,5KW

El variador de CA esta en estado de parada;
EJECUTAR/SINTONIZA| APAGADO P
R
EN La unidad de CA esta en estado de ejecucion.
APAGADO El variador de CA esta en el estado de rotacion hacia adelante
Avance/retroceso

EN El variador de CA esta en el estado de rotacion inversa.

Destello El variador de CA funciona de marcha atras a marcha adelante

Control del panel de operacién
! LOCAL/RE IAPAGADO p P
Indicador
MOTO K
de estado EN Control de terminales

Destello Control de comunicacién

EN Modo de control de par
Disparo . Flash El variador de CA se encuentra en estado de falla
rapidamente
Destello El variador de CA esta en el estado de ajuste automatico de parametros;
despacio
e Pantalla Se pueden mostrar simultdneamente 3 parametros de monitorizacion o 5 elementos de
LCD Mostrar submen
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Operacion y visualizacion

Entrar o salir de la interfaz del menu;

Haga clic en la pantalla principal por un momento : ingrese
Tecla de ala pagina del menu principal

programa Haga clic en la pantalla principal por un momento : vaya a la
pagina del menu de acceso directo

Haga clic en la pagina del menu por un momento :
Regresar a la pagina anterior

Haga clic en la pagina del menu durante un tiempo
prolongado : Regresar a la pagina de inicio

ENT Clave de

entrada Ingresa al menu paso a paso y confirma los parametros

En estado de ejecucion:
Presione esta tecla para detener la operacion en
ejecucion; En estado de alarma de falla:

La tecla se puede utilizar para operar en posicién doble.

Tecla de
paradalrei
nicio

T_ecla ‘.1? Confirmacién de ejecucion o configuracién de parametros
ejecucion

Zona de
e botones del
teclado

N Tecla arriba Mueva hacia arriba para ver lo que se muestra, aumentando el nimero.

Tecla abajo Mueva hacia abajo para ver lo que se muestra disminuyendo el nimero.

1: Solo en la pagina del monitor principal:

La tecla S esta restringida por el codigo de funcion F10.00. (La

S Tecla S funcion de la tecla S es jogging de manera predeterminada).

2: Pagina de monitoreo no principal:

Regresar a la pagina, seleccionar el cursor para moverse hacia la izquierda.

1 : Solo pagina de monitoreo principal:
> Tecla Mayus Haga clic derecho para ingresar a la pagina de monitoreo secundario.
derecha 2 : Pagina de monitoreo NO principal:

Baje la pagina y seleccione el cursor para moverse hacia la derecha.

3.4 Especificacion de interfaz

Interfaz de monitorizacion:

Esta interfaz permite monitorizar los parametros relevantes durante el apagado o el
funcionamiento, que se configuran mediante F10.01 a F10.04. La posicion 1
correspondiente al parametro que se va a mostrar se puede visualizar en la interfaz de
monitorizacion.

Local ] PARAR _________ F10.01 [ Ox3F35 |Hz|o

Establecer Frepado
[ F99.01 Hz 50 . O O ] Monitor de estado de ejecucion Parm1
Funcionamiento de Frep (Hz ON

(Fssammar 1460 | | 00111000£1101011

Votodon [a,v]: [ 0x0000,0xFFFF]

oltio de bus

[F99.08 \Y 5408 ]

---------------------------- PRG ENTE
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Operacion y visualizacion

Interfaz de configuracion digital de acceso directo:

Haga clic en la tecla de flecha derecha en la interfaz de monitoreo para ingresar al modo de
configuracion digital y ajuste la frecuencia mediante las teclas arriba y abajo; Haga clic en la
tecla de flecha derecha nuevamente para ingresar a la configuracion digital PID (efectivo
cuando la retroalimentacion PID no es 0).

LOCAL ... PARAR ... LOCAL ... PARAR ...
Frecuencia de salida: 0.00HZ gomentarlos PID:0
Establecer frecuencia > onfiguracion PID
<“—
<« 50.00.. > X o) >
—_—>
0.00 50.00 0 1000
| > |
PRG PRG

Menu de acceso directo:

Mantenga pulsado el botén PRG en la interfaz de monitorizacion para acceder al menu
contextual y a continuacion, ver o modificar los parametros seguin sus necesidades. Los
parametros del menu contextual se pueden configurar mediante el grupo de parametros F30.

Menu contextual ENT F01.00 0 [Hz x|

F00.01 Modo de control del motor Fuente principal de frgecuencﬂa X
Fo1.00 (I E — || seleccionado

F01.04 Freq Src Combinacion Sel

F01.05 Arriba/Abajo Frecuencia por teclado <«

F02.00 Run Cmd Src Selelect
PRG AY CUR <«» PAGINA ENTE PRG PRG ENTE

v v

Nombre Parametros,
. numer

Regresar a la Ir al menu del del v na s

g o Bk arametro unidades y
pagina principal siguiente v p propiedades
de monitoreo grado

vaior ael parametro
ser modificado
[4,v][09]:
Los limites superior e inferior de los parametros son
0~9, que se pueden ajustar mediante latecla A V
, Configuracion digital del teclado:
El menu Muestra las definiciones de diferentes valores
principal' cuando se modifican los parametros.

Haga clic en el botén PRG en la interfaz de monitoreo para ingresar al menu principal y luego seleccione
los parametros segun los requisitos.

Menu Principal Menu Principal

i Salto rapido V 3. Parametro del monitor

2. Seleccion de grupo —_— 4. Registro de fallos

3. Parametro del monitor 5. Consulta de

4. Registro de fallos parametro modificada

5. Consulta de < 6. Copiar parametros
parametro modificada A Acerca de
PRG av CUR. <« PAGINA ENTE PRG av CUR. «» PAGINA ENTE
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Capitulo 4 Tabla de parametros de funcion

4.1 Tabla de parametros de funcién

Los parametros de funcién del inversor se dividen segun la funcién. Cada grupo de funciones contiene
cadigos de funcién que aplican menus de 3 niveles. Por ejemplo, "F08.08" representa el octavo cddigo de
funcioén del grupo F8.

Para facilitar la configuracion de los cédigos de funcion, el nimero del grupo de funciones corresponde al

menu de primer nivel, el cddigo de funcion corresponde al menu de nivel 2 y el cédigo de funcion
corresponde al menu de nivel 3.

1. A continuacién se muestra la instruccion de la lista de funciones:
La primera linea "Cddigo de funciéon": cédigos del grupo de parametros de funcién y
parametros; La segunda linea "Nombre": nombre completo de los parametros de funcion;
La tercera linea "Rango de ajuste": valor de ajuste efectivo de los parametros de la funcién;
La cuarta linea "Valor predeterminado”: los valores de fabrica originales de la funcion
parametro;
La quinta linea "Modificar": el caracter modificador de los codigos de funcion (los parametros se

pueden modificar o no y las condiciones de modificacién), a continuacion se muestra la instruccion:

“« n

o” : significa que el valor establecido del parametro se puede modificar en estado de parada y

en ejecucion;

“X” : significa que el valor establecido del parametro no se puede modificar en estado de

ejecucion;

“* . significa que el valor del parametro es el valor de deteccion real, que no se puede modificar. La
sexta linea, "Direccién": La direccién del parametro de funcién en la comunicacion.

2. El "radio del parametro” es decimal (DEC). Si el parametro se expresa en hexadecimal, se separan
durante la edicién. El rango de configuracién de ciertos bits es de 0 a F (hexadecimal).

3. "Valor predeterminado" significa que el parametro de funcién se restaurara al valor predeterminado
durante la restauracion de los parametros predeterminados. Sin embargo, el parametro detectado o el
valor registrado no se restauraran.

4. Para una mejor proteccion de los parametros, el variador proporciona protecciéon con contrasefia. Tras
configurar la contrasefia (F00.08 con un valor distinto de cero), el sistema verificara la contrasefia cuando
el usuario pulse "PRG" para acceder al modo de edicién del cédigo de funcién. A continuacion, se
mostrara "0.0.0.0.0". Si el usuario no introduce la contrasefia correcta, no podra acceder al sistema. Para
la zona de parametros de fabrica, se requiere la contrasefia correcta (recuerde que los usuarios no
pueden modificar los parametros de fabrica por si mismos; de lo contrario, una configuracién incorrecta
podria dafiar el variador). Si la proteccién con contrasefia esta desactivada, el usuario puede modificarla
libremente y el variador funcionara como si estuviera configurado en la ultima version. Si F00.08 se
configura a 0, la contrasefia se puede cancelar. Si F00.08 no es 0 durante el encendido, el parametro esta
protegido por contrasefia. Al modificar los parametros mediante comunicacion serie, la funcién de la
contrasefa sigue las reglas anteriores también.
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Tabla de Funcién de Parametros

Grupo FOO Grupo de funciones basicas

" 0: Motor 1
F00.00 | Seleccion de motor 1+ Motor 2 0 0x000
Unidades: Parametro de control
del motor 1
0: control V/F
F00.01 | Modo de 1: Control de SVC 0 0x001
control de 2: Control de la CVF
motor Decenas: parametro de control del
motor 2 0: control V/F
1: Control de SVC
2: Control de la CVF
0: Tipo G
F00.02 | Tipo de unidad (gplicable a carga de par constante) 0 0x002
1: Tipo P
(aplicable a cargas ligeras)
F00.03 | Idioma de la pantalla 0:Chino 0 0x003
LCD 1:Inglés
2:Espariol
F00.04 | RESERVADO
0: Sin operacion
1: Muestra los parametros modificados
. i 2: Parametros copiados al panel de
F00.05 | Copia de parametros control 0 0x005
3: Parametros copiados (excluyendo
motor parametros) al panel de control.
4: Parametros copiados (incluidos los
parametros del motor) al panel de
control.
F00.06 | Proteccion de 0: Se permite la programacion de todos 0 0x006
' parametros los parametros
1: Solo esta programacion de parametros
permitido
F00.07 | Version del software XXXXX 0x007
o .| O: Sin contrasefia
F00.08 | Contrasefia del usuario Otros: Proteccién con contrasefia 0 0x008
F00.09 | Contrasefia del XXXXX Me°ndd1°m 0x009
proveedor 2
0: Sin operacion
” 1: Inicializar los parametros de la
F00.10 Res,tauramon de aplicacion 0 0X00A
parametros

2: Borrar la falla

3: Inicializar todos los parametros

4: Macro aplicacion de suministro de
agua a presion constante
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Tabla de Funcién de Parametros

Grupo F01 Grupo de funciones basicas

F01.00

Comando de frecuencia

F01.01

Comando de frecuencia
Y

0 : Configuracion digital del teclado

1 : Ajuste del potenciémetro del teclado
2 : Ajuste analégico Al1

3 : Configuracion analdgica

Al2

4 : Configuracion analogica

AI3

5 : Configuracién de DI5 de pulso de alta
velocidad

6 : Configuracion de funcionamiento de
frecuencia de varios pasos

7 : Configuracion de PLC simple

8 : Ajuste del control PID

9 : Configuracion de comunicacion

0x100

0x101

F01.02

Referencia del comando
de frecuencia Y

0: Frecuencia de salida MAX. (F01.07)
1: Comando de frecuencia X

0x102

F01.03

Rango de frecuencia Y

0,0~100,0%

100.0%

0x103

F01.04

Combinacién de los
codigos de
configuracion

Unidades:

Seleccion de referencia de frecuencia

0: X

1: Célculo de X e Y (basado en la
posicion de las decenas)

2: Conmutacion entre X e Y

3: Conmutacion entre X e Y
Calculo X&Y

4: Cambio entre Y y "célculo X&Y"

Decenas:

Férmula de célculo de X e Y 0: X+Y
1:X-Y

2: Max. (X,Y)

3: Min. (X, Y)

00

0x104

F01.05

Frecuencia de ajuste
digital del teclado

0,00 Hz ~ F01,07 (frecuencia maxima)

60,00 Hz

0x105

F01.06

Retencion de
frecuencia de ajuste
digital

Decimales:

Seleccion retentiva de la frecuencia de
ajuste digital al detenerse

0: No retentivo

1: Retentivo

Decenas :

Seleccion retentiva de la frecuencia de
configuracién digital al apagar

0: No retentivo

1: Retentivo

0x106
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Tabla de Funcién de Parametros

F01.07 | Frecuencia maxima de 60,00 Hz ~ 500,00 Hz 50,00 Hz 0x107
salida i
0: F01.09
Seleccién de fuente de .
: P 1: A1
F01.08 frecuencia de limite : 0 0x108
superior 2: A2
3: AI3
4: Pulso
F01.09 Frecuencia limite superior | F01.10~F01.07(Frecuencia méaxima) 50,00 Hz 0x109
F01.10 Frecuencia limite inferior 0,00 Hz ~ F01,09 0,00 Hz 0x10A
(Frecuencia limite superior)
FO1.11 Frecuencia de jog 0,00 Hz ~ F01,07 (frecuencia maxima) 5,00 Hz 0x10B
Seleccion de jog 0:permitido
F01.12 | enestadode 1:prohibido 0 0x10C
ejecucion
Accion si la frecuencia de | 0: Limite inferior de frecuencia de
FO1.13 | funcionamiento < operacion 1: Operacion a velocidad cero 0 0x10D
frecuencia limite inferior 2: Detenerse
Retardo de tiempo de
F01.14 parada cuando la 0,0 ~6500,0s 00s OX10E
frecuencia de
funcionamiento es menor
que la frecuencia limite
inferior
F01.15 Frecuencia de salto 1 0,00 Hz ~ F01,07 (frecuencia maxima) 0,00 Hz 0x10F
Ancho de frecuencia de . .
F01.16 salto 1 0,00 Hz ~ F01,07 (frecuencia maxima) 0,00 Hz 0x110
F01.17 Frecuencia de salto 2 0,00 Hz ~ F01,07 (frecuencia maxima) 0,00 Hz 0x111
F01.18 Ancho de frecuencia de 0,00 Hz ~ F01,07 (frecuencia maxima) 0,00 Hz 0x112

salto 2
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Tabla de Funcién de Parametros

Grupo F02 Control de arranque y parada

F02.00

Ejecutar canal de
comando

0: Canal de comando de ejecucién del
teclado

1: Canal de comando de terminal
(Teclado STOP deshabilitado)
2: Canal de comando de terminal
(habilitacion de STOP del teclado)
3: Comando de comunicacion
(Teclado STOP deshabilitado)
4: Comando de comunicacion
(Teclado STOP habilitado)

0x200

F02.01

Vinculacién de la fuente
de comando a la fuente
de frecuencia

Unidades:

Vincular un comando de teclado a
una fuente de frecuencia

0: Sin funcion

1: Configuracion digital del teclado

2: Ajuste del potenciometro del teclado
3: Ajuste analogico Al1

4: Configuracién analégica

Al2

5: Configuracién analégica

Al3

6: Configuracion de pulso de alta
velocidad DI5

7: Configuracion de funcionamiento a
multiples velocidades

8: Configuracién de programa PLC
simple

9: Control PID configuracién

A: Configuracién de comunicacion

Decenas:

Vinculacién del comando de terminal
a la fuente de frecuencia

0-9, igual que Unidades

Centenas:
Vinculacion del comando de comunicacion
a la fuente de frecuencia

0-9, igual que Unidades

000

0x201

F02-02

Direccion de rotacion

0: Adelante
1: Atras

0x202

F02.03

Modo de inicio

0 : Inicio directo

1 : Inicio después del seguimiento de velocidad
2 : Arranque después del frenado de CC
/Preexcitacion

0x203

F02.04

Frecuencia de
arranque del arranque
directo

0,00~10,00 Hz

0,00 Hz

0x204

F02.05

Tiempo de retencion de la
frecuencia de inicio

0,0~100,0 s

00s

0x205
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Tabla de Funcién de Parametros

Nivel de frenado por o
F02.06 | inyeccion de CC/ 0,0~100,0% 50.0% 0x206
Nivel de preexcitacion
Tiempo activo del
F02.07 | frenado por inyeccion de | 0-0~1000.0s 00s 0x207
Cc/
Tiempo activo de
preexcitacion
F02.08 RESERVADO -
0: Desacelerar hasta
F02.09 | Modo de parada detenerse 0 0x209
1: Por inercia hasta
detenerse
Frecuencia de RN
F02.10 arranque del frenado 0,00~F01,07 (frecuencia maxima) 0,00 Hz 0x20A
de CC
Tiempo de espera del
F02.11 | frenado de CC 0.0~1000.0s 0.0s 0x20B
Detencion de la
F02.12 corriente de 0,0~100,0% 50.0% 0x20C
frenado de CC
Detencion del
F02.13 tiempo de 0.0~1000.0s 00s 0x20D
frenado de CC
F02.14 | Marcha atras deshabilitada | - Reversa habilitada 0 0x20E
1: Marcha atras desactivada
Ti erto de
F02.15 | rotamo FWDIREY 0.0~3000.0s 00s 0x20F
La proteccion de la 0: Comando de operacion no valido en la terminal
F0216 | glectricidad terminales 1: Comando de operacién valido en la terminal 0 0x210
Seleccion de reinicio 0: prohibir reinicio
F02.17 : P 0 0x211
después de falla 1: permitir reinicio
F02.18 RESERVADO -
Seleccion de 0: Deshabilitar
F02.19 | frenado de energia 1: Habilitar 1 0x213
Tensién de umbral de IDependient|
F02.20 | frenado energético 600,0 ~ 800,0V edel 0x214
modelo
F02.21 | Relacién de uso de los 0,0% ~ 100,0% 100.0% 0x215
frenos
F02.22 El coeficiente (:kg frenado 1~100%: Cuanto mayor sea el coeficiente, mas 0.0% 0x216
del flujo magnético fuerte sera el frenado) J7e
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Parametros de aceleracion/desaceleracion del grupo F03

D ient
F03.00 | Tiempo de aceleracion 1 0.0~6500.0s : gzndlen 0x300
modelo
F03.01 | Tiempo de desaceleracion 1| 0.0~6500.0s D:gg"d'en 0x301
modelo
" L Dependient|
F03.02 | Tiempo de aceleracién 2 0.0~6500.0s edel 0x302
modelo
F03.03 | Tiempo de desaceleracion 2| 0.0~6500.0s D:g:"d'em 0x303
modelo
. - Dependient|
F03.04 | Tiempo de aceleraciéon 3 0.0~6500.0s edel 0x304
modelo
b N
F03.05 | Tiempo de desaceleracion 3| 0.0~6500.0s :s;ndlent 0x305
modelo
. ., Pependient;
F03.06 | Tiempo de aceleracion 4 0.0~6500.0s edel 0x306
modelo
b N
F03.07 | Tiempo de desaceleracion 4| 0.0~6500.0s opendent 0x307
modelo
F03.08 | Tiempo de ACC para JOG | 0.0~6500.0s 20.0s 0x308
F03.09 | Tiempo de DEC para JOG | 0.0~6500.0s 20.0s 0x309
Frecuencia de . L.
F03.10 | conmutacion del tiempo 0,00~F01,07 (frecuencia maxima) 0,00 Hz 0x30A
ACC1,2
Fo3.11 | hrecuenciade fompo | 0.00=F01,07 (frecuencia maxima) 0,00 Hz 0X30B
DEC 1,2
i 0: Tipo lineal
F03.12 | Seleccion ACC/DEC . 0 0x30C
1: Tipo de curva S
F03.13 | Relacion de inicio de la 0,0~(100,0~F03,14)% 30.0% 0x30D
curva S
F03.14 | Relacion final de la curva S | 0,0~(100,0~F03,13)% 30.0% 0x30E
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Grupo F04 Grupo de control V/IF

0 : Curva V/F de linea recta

Ajuste de la 1 : Curva V/F de puntos
F04.00 | curva 1 V/F del multiples 0 0x400
motor 2 : Curva V/F de potencia 2.0en
3 : Separacion V/F
Fo4.01 | Frecuencia V/F 1 0,00 Hz ~ F04,03 0,00 Hz 0x401
del motor 1
Fo4.02 | Voltaje VIF 1 0,0 % ~ 100,0 % (voltaje nominal del motor 1) 0.0% 0x402
del motor 1
F04.03 | Frecuencia V/F 2 F04.01~F04.05 25,00 Hz 0x403
del motor 1
Fo4.04 | Frecuencia VIF 2 0,0 % ~ 100,0 % (voltaje nominal del motor 1) 50.0% 0x404
del motor 1
Fo4.05 | Frecuencia V/F 3 F04-03~502-02 ) 60,00 H2 0x405
del motor 1 (frecuencia nominal del motor1)
Fo4.06 | Voltaje VIF 3 0,0 % ~ 100,0 % (voltaje nominal del motor 1) 100.0% 0x406
del motor 1
Refuerzo de par 0,0 % (aumento de par automatico) 0,1 % ~ Dependient
F04.07 | 4ol motor 1 30,0 % (aumento de par manual) edel 0x407
modelo
F0408 | e o eer 1 | 0.00~F01,07 (frecuencia méxima) 50,00 Hz 0x408
Ganancia de supresion de Dependient]
F04.09 | oscilacion V/F del motor 1 0~100 edel 0x409
modelo
F04.10 | Seleccion de AVR 0: Invalido 1 0X040A
1 :Valido
2 :No valido durante la desaceleracion
F04.11 RESERVADO _
F04.12 | RESERVADO -
F04.13 | RESERVADO -
F04.14 | RESERVADO -
F04.15 | RESERVADO -
F04.16 | RESERVADO _
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Refuerzo de par 0,0 % (aumento de par automatico) 0,1 % ~ Dependient|
F04.17 | 4el motor 2 30,0 % (aumento de par manual) edel 0x411
modelo
F04.18 Limite de frecuencia del 0.00~F01.07 ( . . 60.00 H
: refuerzo de par del motor 2 , ,07 (frecuencia maxima) ,00 Hz 0x412
Ganancia de supresion de Dependient|
F04.19 | oscilacion VIF del motor 2 0~100 edel 0x413
modelo
Ganancia de compensacion
F04.20 | ge deslizamiento V/F del | 0:0~200,0% 100% 0x414
motor 2
F04.21 | Control de caida 0,0~100,0% 0.0% 0x415
0: Configuracion digital del teclado
(F04.23)
1: Configuracion del potenciémetro del
F04.22 | Ajuste de voltaje en patron teclado
separado V/F 2: Configuracién analégica Al1 0 0x416
3: Configuracion analégica
2
4: Configuracién analdgica
3
5: Configuracion de DI5 de pulso de alta
velocidad
6: Configuracién de funcionamiento de
frecuencia de varios pasos
7: Configuracion de programa PLC
simple 8: Control PID configuracion
9: Configuracién de comunicacion
F04.23 | Voltaje de ajuste del teclado | 0,0 ~ Voltaje nominal del motor 0,0V 0x417
F04.24 | Tiempo de ACC de voltaje 0.0~1000.0s 00s 0x418
F04.25 | Tiempo de disminucion de 0.0~1000.0s 0.0s 0x419
voltaje
Seleccién automatica de la | 0: Deshabilitar
F04.26 o - N . 1 0x41A
accion de limite de corriente 1: Habilitar
F04.27 | Limite de corriente 50,0~200,0% 150% 0x41B
automatico
F04.28 | RESERVADO -
F04.29 | RESERVADO -
F04.30 | Proteccion contra 0: Invalido 1 OX41E
sobretension 1: Modo de proteccién contra pérdida de
sustentacion 1
2: Reservado
Proteccion de voltaje por D dient
F04.31 | coprotanaian e P 650,0 V ~ 800,0 V o een Ox41F
modelo
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Grupo F05 Grupo de parametros del motor 1

0: Motor asincrono ordinario (con baja
F05.00 Tipo de motor 1 frecuencia) compensacion) 0 0x500
1: Motor de accionamiento de CA
(sin compensacion de baja frecuencia)
Potencia nominal Dependient
F05.01 | gel motor 1 0,1~1000,0 Kw o del 0x501
modelo
Tensiéon nominal del IDependient|
F05.02 | motor 1 0~1200 V o del 0x502
modelo
Corriente nominal Dependient
F05.03 | gel motor 1 0,1~6000,0 A o del 0x503
modelo
Frecuencia nominal - P
F05.04 del motor 1 0,01~F01,07 (frecuencia maxima) 50,00 Hz 0x504
Velocidad nominal dient]
F05.05 | ol motort 1~36000 rpm Pependien 0505
modelo
Resistencia del Dependient
F05.06 | estator del motor 1 0,001~65,535 Q o del 0x506
modelo
istencia del rotor ient
FO5.07 | 4ot motor | 0,001~65,535 Q Pependien 0x507
modelo
inductancia de fuga del Dependient
F05.08 | oot 9 0,01~ 655,35 mH o 0x508
modelo
Inductancia mutua del D dient
F05.09 | motort 0,01~ 655,35 mH sad 0x509
modelo
Corriente sin carga D dient
FO5.10 | golmotor g o0 0,1 A~F05,03 sad 0xX50A
modelo
" § 0: Codificador incremental ABZ 2:
F05.16 | Tipo de codificador Resolver 0 0x510
Pulsos del
F05.17 | codificador por 1~65535 1024 0x511
revolucion
F05.18 | Secuencia de fase A/B .
del codificador 0: Adelante 0 0x512
incremental ABZ 1: Reserva
Numero de polos
F05.19 | gol mrt € P 1~65535 1 0x513
Tiempo de deteccion de fallo| 0: Sin deteccion 1:
F05.25 de desconexion del 0,1s~10,0s 00 0x519
codificador
. 0 : Sin operacién
F05.26 | Autoajuste de
parén'{etros del motor 1 1 : Autoajuste de rotacion 0 0x51A
2 : Autoajuste estatico
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Grupo F06: Parametros de control vectorial del motor 1

Ganancia proporcional
F06.00 | gel bucle de velocidad 1~100 30 0x600
1
Tiempo integral 0,01~10.000 s
F06.01 del bucle de 0,50 s 0x601
velocidad 1
j i 0,00 Hz ~ F06,05
Fop.0z | Bala frecuencia 5,00 Hz 0x602
Ganancia proporcional -
F06.03 | gel bucle de velocidad 1~100 20 0x603
2
Fop.04 | jiemPo intogral 0,01~10,00's 10s 0x604
velocidad 2
Alta frecuencia de " : -~
F06.05 conmutacion F06.02~F01.07 ( Frecuencia maxima ) 10,00 Hz 0x605
Tiempo de filtrado de
F06.06 | entrada de 0,000~0,100 s 00155 0x606
retroalimentacién ASR
Coeficiente porcentual Dependient]
F06.07 del bucle de corriente 0~60000 edel 0x607
KP1 modelo
. [Dependient|
Fog.0g | Bucle de corriente 0~60000 o 0x608
coeficiente integral KI1
modelo
Coeficiente porcentual Dependient] 0X609
F06.09 del bucle de corriente 0~60000 edel X
KP2 modelo
i D dient]
Fo.10 | Bucle de corriente 0~60000 ren 0x60A
coeficiente integral KI2
modelo
0 : Configuracién digital del teclado
(F06.13)
1 : Configuracion del potenciémetro del
Seleccion de la fuente teclado - »
F06.11 | de ajuste del limite 2: Configuracion analdgica Al1 Dependient] 0x60B
superior del par 3 : Configuracion analdgica edel
eléctrico Al2 modelo
4 : Configuracion analogica
AlI3
5 : Configuracion de DI5 de pulso de
alta velocidad
6 : Configuracion de comunicacion
Nota: El rango completo de valores 1~6
corresponde a la configuracion digital de
F06.13.
0 : Configuracién digital del teclado
(F06.14)
1 : Configuracion del potenciémetro del
Seleccion de la fuente teclado - »
F06.12 | de ajuste del limite 2: Configuracion analdgica Al1 Dependient] 0x60C
superior del par de 3 : Configuracion analdgica edel
frenado A2 . . modelo
4: Configuracion analégica
AlI3
5 : Configuracion de DI5 de pulso de
alta velocidad
6 : Configuracion de comunicacion
Nota: El rango completo de valores 1~6
corresponde a la configuracién digital de
F06.14.
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Ajuste digital del par

F06.13 | gigctrico mediante teclado 0,0~200,0 % ( corriente nominal del motor ) 150.0% 0x60D

F06.14 ﬁgﬁgzgﬁgﬂigiepgcf: do 0,0~200,0 % ( corriente nominal del motor ) 150.0% O0X60E
Debilitamiento de la entrada

F06.15 | el coeficiente de limite de | 20200 100 0x60F
par
Coeficiente de

F06.16 50%~200% 100% 0x610

compensacion de
deslizamiento
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Grupo F07 Grupo de parametros del motor 2

Tipo de motor 2

0: Motor asincrono ordinario (con baja
frecuencia) compensacion)

F07.00 0 0x700
1: Motor de accionamiento de CA
(sin compensacion de baja frecuencia)
Potencia nominal Dependient]
FO7.01 | 4ol motar 3 0,1~1000,0 Kw o 0x701
modelo
Tension nominal del [Dependient|
FO7.02 | potorg o 0~1200 V o 0x702
modelo
Corriente nominal D dient]
FO7.03 | golmotora 0,1~6000,0 A oreen 0x703
modelo
Frecuencia nominal
F07.04 | 4ol motor 2 0,01~F01,07 (frecuencia maxima) 50,00 Hz 0x704
Velocidad inal ient]
FO7.05 | ‘go tmoiora 1~36000 rpm Pependien 0x705
modelo
Resistencia del Dependient]
F07.06 | estator del motor 2 0,001~65,535 Q o del 0x706
modelo
Resistencia del rotor ient|
FO7.07 | gl motor 2 0,001~65,535 Q Pependien 0x707
modelo
i tancia de fi del ient
Fo7.08 | mauctancia de fuga de 0,01~ 655,35 mH Pependien 0x708
modelo
Inductanci tua del ient
FO7.09 | motorg o1 de 0,01 ~ 655,35 mH Pependien 0x709
modelo
Corriente sin carga D dient]
FO7.10 | domotors o0 0.1 A~F07,03 oreen 0x70A
modelo
F07.16 | Tipo de codificador %e(;)gl(i‘llgfador incremental ABZ 1: 0 0x710
Pulsos del
FO7.17 | codificador por 1~65535 1024 0x711
revolucién
Fo7.18 | Secuencia de fase A/B .
del codificador 0: Adelante 0 0x712
incremental ABZ 1: Reserva
Numero de polos
FO7.19 | gol motor s 1~65535 1 0x713
Tiempo de deteccion de fallg 0: Sin deteccion
F07.25 | ge'desconexion del 0,1s~10,0's 00 0x719
codificador
; 0 : Sin operacién
F07.26 | Autoajuste de 0 OXT1A

parametros del motor 2

1 : Autoajuste de rotacion
2 : Autoajuste estatico
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Grupo F08: Parametros de control vectorial del motor 2

Ganancia proporcional

F08.00 | gel bucle de velocidad 1~100 30 0x800
1
Tiempo integral 0.01~10.00 s
F08.01 | el bucle de 050s 0x801
velocidad 1
j i 0.00 Hz ~ F08.05
Fosoz | Bala frecuencia 5.00 Hz 0x802
Ganancia proporcional -
F08.03 | gel bucle de velocidad 1~100 20 0x803
2
Fos.04 | jlemeo intogral 0.01~10.00's 10s 0x804
velocidad 2
Alta frecuencia de " : -~
F08.05 conmutacion F08.02~F01.07 ( Frecuencia maxima ) 10,00 Hz 0x805
Tiempo de filtrado de
F08.06 | entrada de 0.000~0.100 s 00155 0x806
retroalimentacién ASR
Coeficiente porcentual Dependient|
F08.07 del bucle de corriente 0~60000 edel 0x807
KP1 modelo
. [Dependient|
Fog.0g | Bucle de corriente 0~60000 o 0x808
coeficiente integral KI1
modelo
Coeficiente porcentual Dependient] 0x809
F08.09 del bucle de corriente 0~60000 edel X
KP2 modelo
i D dient]
Fog.10 | Bucle de corriente 0~60000 ren 0xB0A
coeficiente integral KI2
modelo
0 : Configuracién digital del teclado
(F08.13)
1 : Configuracion del potenciémetro del
Seleccion de la fuente teclado - o
F08.11 | de ajuste del limite 2: Configuracion analdgica Al1 Dependient] 0x80B
superior del par 3 : Configuracion analdgica edel
eléctrico Al2 modelo
4 : Configuracion analogica
AlI3
5 : Configuracion de DI5 de pulso de
alta velocidad
6 : Configuracion de comunicacion
Nota: El rango completo de valores 1~6
corresponde a la configuracién digital de
F08.13.
0 : Configuracién digital del teclado
(F08.14)
1 : Configuracion del potenciémetro del
Seleccion de la fuente teclado - o
F08.12 de ajuste del limite 2 : Configuracion analdgica Al1 Dependient] 0x80C
superior del par de 3 : Configuracion analdgica edel
frenado A2 i ) modelo
4 : Configuracion analégica
AlI3

5 : Configuracion de DI5 de pulso de
alta velocidad

6 : Configuracion de comunicacion
Nota: El rango completo de valores 1~6
corresponde a la configuracion digital de
F08.14.
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Ajuste digital del par

F08.13 | gisctrico mediante teclado 0,0~200,0 % ( corriente nominal del motor ) 150.0% 0x80D

F08.14 ﬁgﬁgzgﬁgﬂigiepgcf: do 0,0~200,0 % ( corriente nominal del motor ) 150.0% 0X80E
Debilitamiento de la entrada

F08.15 | del coeficiente de limite de | 207200 100 0x80F
par
Coeficiente de

F08.16 50%~200% 100% 0x810

compensacion de
deslizamiento
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Grupo F09 : Parametros de control de par

Seleccion de control

0: Control de velocidad

F09.00 ! 0 0x900
de velocidad/par 1: Control de par
0 : Configuraciéon digital del teclado
(F09.02)
F09.01 Fuente de ajuste de par en 1 : Configuracién del potenciometro del
: el control de par teclado 0 0x901
2 : Configuracion analégica Al1
3 : Configuracién analdgica
A2
4 : Configuracion analégica
Al3
5 : Configuracion de DI5 de pulso de
alta velocidad
6 : Configuracion de comunicacion
Ajuste digital del par en el
F09.02 control de par -200.0%~200.0% 150.0% 0x902
Ti Al
F09.03 | oiemPoACe par 0.00~650.00 s 0.00s 0x903
Ti de DEC
F09.04 | onaleontiol de 0.00~650.00 s 0.00s 0x904
par
0 : Configuracion digital del teclado
(F09.06)
1 : Configuracién del potenciometro del
Seleccion de la fuente de teclado . o
F09.05 | ajuste de frecuenciadel limite | 2 : Configuracion analogica Al1 o 0x905
superior de rotacion hacia 3 : Configuracién analégica
adelante del control de par Al2
4 : Configuracion analégica
Al3
5 : Configuracion de DI5 de pulso de
alta velocidad
6 : Configuracion de comunicacion
Nota: El rango completo de valores 1~6
corresponde a la configuracion digital de
F09.06
F09.06 Valor limite del teclado de
: frecuencia del limite superior | 0.00 Hz ~ F01.07 ( frecuencia maxima )
de rotacion hacia adelante de 50.0 Hz 0x906
control de par
0 : Configuracion digital del teclado
(F09.08)
1 : Configuracién del potenciometro del
Seleccion de la fuente de teclado B .
F09.07 | ajuste de frecuencia dellimite | 2 Gonfiguracién analogica Al1 0 0x907
superior de rotacion inversa | 3 : Configuracién analégica
de control de par Al2 . -
4 : Configuracion analégica
Al3
5 : Configuracion de DI5 de pulso de
alta velocidad
6 : Configuracion de comunicacion
Nota: El rango completo de valores 1~6
corresponde a la configuracion digital de
F9.08.
F09.08 | Valorlimite del teclado de : -
frecuencia de limite superior 0.00 Hz ~ F01.07 ( frecuencia méxima ) 50,0 Hz 0x908

inverso de control de par
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F09.09 S;L"gggji‘gf: depara 0.0~100.0 % (par nominal) 0.0% 0x909
F09.10 t’;}’;’éﬁ'a%ecféfg”e"“a de | .00 Hz ~ P00.07 (frecuencia maximay) 3.00 Hz 0X90A
c i6n de friccio )
F09.11 p:fg‘;es'ﬂ;:ﬁ;fe”mf recion 1 6.0~100.0 % (par nominal) 0.0% 0x90B
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Grupo F10: Operacion del teclado y pantalla LED

0: Sin funcién
1: JOG hacia adelante

F10.00 | La clave de seleccidon | 2: JOG inverso 1 0X0A00
de la funcion S 3: Conmutacion de avance/retroceso
4: Ejecutar fuentes de comando
desplazadas
5: Borrar la fecha de parada exacta
0~65535 50
BITO: Frecuencia de funcionamiento P 1_
(Hz ON) 2
BIT1: Frecuencia de ajuste (Hz flash) 2 3 =
BIT2: Voltaje de bus (V ON) 2% =
BIT3: Voltaje de salida (V ON) 24=16
. B BIT4: Corriente de salida (A ON) 25=32
Configuracion de BIT5: Velocidad del motor (rpm 26=64
F10.01 |parametros de ON) 27 =108 53 0x0A01
visualizacion 1 . . -
. » BIT6: Potencia de salida (% ON) 2 8_ 256
estado en ejecucion | pi77. por de salida (% ON) 9_
BIT8: Referencia PID (% ON) 2 10 512
BIT9: Retroalimentacion PID (% 2, =024
ON) 2 =2048
BIT10: Estado del terminal de 2 12 4096
entrada 2 13 =8192
BIT11: Estado del terminal de 214 16384
salida 15
BIT12: Al1 (V on) 2 7 =32768
BIT13: Al2(V encendido)
BIT14: AI3(V encendido)
BIT15: Velocidad lineal
Nota: Si desea mostrar los
parametros anteriores, agregue el
decimal correspondiente para
ingresar este parametro
0~65535 204
BITO: Etapa actual del PLC 2 1_ 2
BIT1: Valor de conteo de 2
2°=4
. . pulsos 3
Configuracion de BIT2: Valor de longitud 2% =
F10.02 [parametros de i 24=16
visualizacién 2 BIT3: Valor de gjuste de par'( % ON) 25-3p 0 O0X0A02
estado en ejecucion BIT4: Frecugnua de pulso Di5 2654
BIT5: Velocidad de carga 7
BIT6: Temperatura IGBT 2 =128
BIT7: Voltaje de entrada CA 2 8- 256
BIT8: Velocidad de retroalimentacion del
codificador BIT9~BIT15: Reserva
Nota: Si desea mostrar los
parametros anteriores, agregue el
decimal correspondiente para
ingresar este parametro
F10.03 |[RESERVADO B
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F10.04

Configuracién de
parametros de
visualizacion
estado de parada

0~65535

BITO: Frecuencia de ajuste (Hz ON)
BIT1: Velocidad del motor (rpm ON)
BIT2: Voltaje del bus (V ON)
BIT3: Voltaje de entrada de CA
BIT4: Estado del terminal de
entrada

BIT5: Estado del terminal de
salida

BIT6: Referencia PID (% ON)
BIT7: Retroalimentacién PID ( %
ON)

BIT8: Al1(Ven)

BIT9: Al2(V encendido)

BIT10: AI3(V encendido)

BIT11: Valor de longitud

BIT12: Valor de conteo de

pulsos

BIT13: Etapa de corriente del
PLC

BIT14: Carga velocidad

BIT15: Frecuencia de pulso Di5
Nota: Si desea mostrar los
parametros anteriores, agregue el
decimal correspondiente para
ingresar este parametro

20=1
2122
2224
23-38
24=16
25=32
2= 64 7
27 =128
8 _

28-256
9_

29-512
210- 4024
2M 2048
212+ 4006
213 -g192
214 = 16384
2

5= 32768

0x0A04

F10.05

RESERVADO

0x0A05

F10.06

Monitoreo
Auxiliar

El valor del parametro es coherente con el grupo de

parametros de monitorizacion F99

0x0A06

F10.07

RESERVADO

F10.08

RESERVADO

F10.09

Coeficiente de
visualizacion de la
velocidad de carga

0.001 ~ 65 . 000

1.000

0x0A09

F10.10

Numero de decimales
para la velocidad de
carga mostrar

0. Cero punto decimal

1. Un punto decimal

2. Dos puntos decimales
3. Tres puntos decimales

0x0A0A
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Grupo F11 Grupo de terminales de entrada digital

Seleccion de funcion 0: Sin funcién
F11.00 | de terminales DI1 1: Adelante 1 0x0B00
2 : Reverso
3 : Operacion de control de tres cables
4 : Jogging hacia adelante
5 : Jogging inverso
6 : Parada por inercia
Seleccién de funcion 7 : Terminal de parada externa 1
F11.01 | de terminales DI2 8 : Terminal de PARADA externa 2 (tiempo DEC 4)| 2 0x0BO1
9 : Frenado por inyeccion de CC inmediato
10 : Frenado por inyeccién de CC DEC
11 : Pausa de funcionamiento
12 : Restablecimiento de falla
Seleccion de funcion 13: Cambia el comando 1
F11.02 | de terminales DI3 14 - Shift el comando 2 4 0x0B02
15 : Comando de cambio de frecuencia
16 : Terminal ARRIBA
17 : Terminal ABAJO
18 : Borrar ajuste ARRIBA/ABAJO (incluida
F11.03 | Seleccion de funcié fateda n v )
: eleccion de funcion 19 : Terminal de velocidad multipaso K1
de terminales D4 20 : Terminal de velocidad multipaso K2 12 0x0BO3
21 : Terminal de velocidad multipaso K3
22 : Terminal de velocidad multipaso K4
23: Reinicio del estado del PLC
" ” 24 : Conmutacion de parametros PID
F11.04 Seleccion de funcion -
de terminales DI5 25: Segundo digital PID da.c'lo 0 0x0B04
terminal de conmutacion
26: Direccion de accion PID inversa
27: Pausa PID
28: Entrada de pulso (vélido solo para DI5)
F11.05 | Seleccion de funcién 29: Pausa de oscilacion
de terminales DI6 30: Entrada del contador 0 0x0BO5
(extension) 31: Reinicio del contador
funcion de la tarjeta) 32: Entrada de conteo de
longitud
33: Reinicio de longitud
F11.06 Seleccion de funcion DI7 | 34: Borrar el tiempo de ejecucion actual
35 : Revertir prohibido 0 0x0B06
36: Tiempo de DEC/ACC 1
37: Tiempo de DEC/ACC 2
38: Desactivacion de DEC/ACC
39: Entrada de falla externa 1
40: Entrada de falla externa 2 0
F11.07 Seleccion de funcion DI8 | 41: Conmutacion de motor 1/2 0x0B07
42 : Cambio de control de velocidad/control de par
43 : Control de par prohibido
F11.08 Seleccion de funcion DI9 0 0x0B08
Seleccion de funcion
F11.09 de termlil"nales DI10
(extension) 0 0x0B09
funcién de la tarjeta)
F11.10 Tiempo de filtrado del 0,000~1,000 s 0010s OXOBOA

terminal de entrada digital
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0: Légica positiva 1: Légica
negativa
Posicién de las unidades: DI1 modo activo
F11.11 Seleccién del Posicion de las decenas : DI2 modo activo 00000 % 0x0BOB
modo activo DI 1 Posicién de las centenas: DI3 modo activo
Posicién de los millares: D14 modo activo
modo
Posicién de las decenas de millar: modo activo DI5
0: Légica positiva 1:
Logi !
Seleccion del ogica negativa
F11.12 | modo activo DI 2 Posicion de las unidades : DI6 modo activo 00000 x 0x0B0C
Posicion de las decenas : DI7 modo activo
Posicion de las centenas: DI8 modo activo
Posicién de los millares: DI9 modo activo
modo
Posicion de las decenas de millar: modo activo DI10
F11.13 | Los terminales controlan el | O : Control de 2 cables 1
modo de ejecucién 1: Control de 2 cables 2 0 x 0x0BOD
2 : Control de 3 cables 1
3 : Control de 3 cables 2
Tasa de subida/bajada del
F11.14 | terminal ’ 0.001 Hz/s ~ 65.000 Hz/s 1.000Hz| O 0x0BOE
Retardo de
F11.15 encendido del 0.0~3600.0s 00s x 0x0BOF
terminal DI1
Retardo de apagado "
F11.16 del terminal DI1 0.0~3600.0s 00s x 0x0B10
Retardo de
F11.17 encendido del 0.0~3600.0s 00s x 0x0B11
terminal DI2
Retardo de apagado "
F11.18 | gel terminal DI2 0.0~3600.0s 00s | x |0x0B12
Retardo de
F11.19 encendido del 0.0~3600.0s 00s x 0x0B13
terminal DI3
Retardo de apagado
F11.20 | "2 terminal DI3 0.0~3600.0s 00s x  |oxoB14
F11.13 lllustrato
k1 | k2 |Ejecutar comandol K1 | K2 | Ejecutar comando
P Tomina g nvada D o | o |Parr | Teminal do enrada WD o | o | Parar
Kf_ REV Input terminal 1 0 Adelante @ 1 0 Adelante
o 1 | Marcha atras ‘~—|  REV Input terminal ; . aroha atas
Terminal comin COM 1 | parar
Terminal comin COM o 1 Parar

Diagrama esqu

lematico del modo de funcionamiento de dos lineas 1

Diagrama esquematico del modo de funcionamiento de dos lineas 2

se2

| Terminal de entrada FWD

Diagrama esquematico del modo de operacion lineal 1

~—{REV Input terminal

Terminal de habilitacion DIN|

COM Common terminal

SB1: Parada
SB2: Adelante
SB3: Marcha atras se2 T

Terminal de entrada FWD

‘Seleccion de la direccion de marcha

Terminal de habilitacion DIN

Adelante

REV Input terminal

Marcha atras

COM Common terminal

Diagrama esquematico del modo de operacion lineal 2
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Grupo F12 Grupo de terminales de salida digital

F12.00

Salida HDO

0 : Salida de pulso de alta velocidad de polo
colector abierto (consulte F15.02 para obtener
informacion detallada de la funcion
relacionada)

1 : Salida de polo colector abierto
(Consulte F12.02 para obtener informacién
detallada de la funcion relacionada)

0x0C00

F12.01

Salida DO1

F12.02

Salida HDO

F12.03

Salida de relé T1

F12.04

Salida de relé T2

F12.05

Seleccion de salida
del relé T3

: Invalido

: Variador de CA en funcionamiento

: Marcha hacia adelante

: Marcha atras

: Trotar corriendo

5:Funcionamiento a velocidad cero

6 : Listo para funcionar

7 : Falla del variador de CA

8 : Pre alarma de sobrecarga del variador
9 : Pre alarma de sobrecarga del motor
10: Pre alarma de subcarga del variador
11 : Llegada de frecuencia

12: Limite superior de frecuencia alcanzado
13: Limite inferior de frecuencia alcanzado
14: Deteccion de frecuencia FDT1

15: Deteccion de frecuencia FDT2

16: Frecuencia 1 alcanzada

17: Frecuencia 2 alcanzada

18: Reservado

19 : Finalizacion de la etapa del PLC

20 : Finalizacion del circulo del PLC

21: PID en reposo

22: Se alcanzé la corriente 1

23: Se alcanzé la corriente 2

24: Estado de carga

25: Se alcanz6 el valor de conteo de configuracion
26: Se alcanzo6 el valor de conteo designado
27: Se alcanzo la longitud de ajuste

28: Longitud designada alcanzada

29: Tiempo de funcionamiento establecido
alcanzado

30: Configuracién de comunicacion

31: Salida DI1

32: Salida Di2

33: Limitar la salida Di1

34: Limite de entrada Al1 excedido

35: Control de freno

36: Retroalimentacion PID fuera de linea
37: Alarma de previsién de sobrecalentamiento del|
motor

A WON-_O

0x0C01

0x0C02

0x0C03

0x0C04

0x0C05

F12.06

Polaridad de los
terminales de salida

0: Légica positiva 1:
Légica negativa

Posicion de las unidades: modo activo D01
Posicion de las decenas: modo activo HDO
Posicion de las centenas: modo activo T1
Posicion de los millares: modo activo T2

Posicion de las decenas de millar: modo activo T3

0xC06
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F12.07

Tiempo de retardo de
encendido de DO1

0.0~3600.0s

0.0s

0x0C07

F12.08

Tiempo de retardo de
apagado de DO1

0.0~3600.0s

0.0s

0x0C08

F12.09

Tiempo de retardo
deencendidode
HDO

0.0~3600.0s

00s

0x0C09

F12.10

Tiempode retardo de
apagadode HDO

0.0~3600.0s

0.0s

0x0COA

F12.11

Tiempo de
retardo de
encendido T1

0.0~3600.0s

00s

0x0C0B

F12.12

Tiempo de
retardo de
apagado T1

0.0~3600.0s

00s

0x0CoC

F12.13

Tiempo de
retardo de
encendido T2

0.0~3600.0s

00s

0x0COD

F12.14

Tiempo de
retardo de
apagado T2

0.0~3600.0s

0.0s

0x0COE

F12.15

Relé T3 cerrado demora

0.0~3600.0s

00s

0x0COF

F12.16

Retardo de desconexion
del relé T3

0.0~3600.0s

00s

0x0C10

F12.17

Valor de deteccion de
llegada de frecuencia

0.0% ~ 100.0%

0.0%

0x0C11

F12.18

Valor de deteccion
de frecuencia
FDT1

0.00 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima)

50.00 Hz

0x0C12

F12.19

Histéresis de deteccion
de frecuencia FDT1

0.0% ~ 100.0%

5.0%

0x0C13

F12.20

Valor de deteccion
de frecuencia
FDT2

0.00 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima)

50.00 Hz

0x0C14

F12.21

Histéresis de deteccion
de frecuencia FDT2

0.0% ~ 100.0%

5.0%

0x0C15

F12.22

Deteccién de
cualquier
frecuencia 1

0.00 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima)

50.00 Hz

0x0C16

F12.23

Ancho de deteccion
de cualquier
frecuencia 1

0.0%~100.0%(Frecuencia maxima) 0

0x0C17

F12.24

Deteccién de
cualquier
frecuencia 2

0.00 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima)

50.00 Hz

0x0C18

F12.25

Ancho de deteccion
de cualquier
frecuencia 2

0.0%~100.0%(Frecuencia maxima) 0

0x0C19
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Limite superior

F12.26 | 4o1a corriente 0.0 % ~ 300.0 % (corriente nominal del motor) 100.0% 0x0C1A
de carga
F12.27 Limite inferior de o o . : 50.0%
. la corriente de 0.0 % ~ 300.0 % (corriente nominal del motor) 0% 0x0C1B
carga
Cualquier corriente
F12.28 | que ;ﬂcame el valor 0.0 % ~ 300.0 % (corriente nominal del motor) 100.0% 0x0C1C
1
F12.29 | Cualquier corriente 0.0 % ~ 300.0 % (corriente nominal del motor) 0.0% 0x0C1D
alcanzando amplitud 1
Cualquier corriente
F1230 | que alcance ol valor 0.0 % ~ 300.0 % (corriente nominal del motor) | 100.0% 0X0C1E
2
F12.31 | Cualquier corriente 0.0 % ~ 300.0 % (corriente nominal del motor) 0.0% O0X0C1F
alcanzando amplitud 2
Limite inferior de
F12.32 voltaje de entrada 0.0 V~F12.33 3.0V 0x0C20
All
Voltaje limite -
F12.33 superior de F12.32 ~ 10.00V 7.0V 0x0C21
entrada Al1
0:Desabilitado
F12.34 | Seleccion de control de 1: Habilitado (Al cambiar la direccion, el freno 0 0x0C22
freno entra en accioén).
2: Habilitado (Al cambiar la direccién el freno no
actua y salta la frecuencia).
F12.35 [Frecuencia de liberacion 0.00~F12.37 2.0Hz 0x0C23
lascendente
F12.36 [Corriente de liberacion 0.0% - 200% (Corriente Nominal del Motor) 30% 0x0C24
lascendente
Libere la frecuencia de . L. 0x0C25
F12.37 | retardo hacia arriba F12 . 35~Frecuencia méaxima 2.0Hz
Libere el tiempo de
F12.38 | retardo hacia arriba 0.0s~10.0s 0.2s 0x0C26
F12.39 | Frecuencia de frenado F12.40~ Frecuencia maxima 2.0 Hz 0x0C27
ascendente
F12.40 Frecuencia del freno de 0.0~F12.39 2.0 Hz 0x0C28

retencion ascendente contra
deslizamiento

46

www.rolupumps.com




Tabla de Funcién de Parametros

F12.41

Tiempo de
mantenimiento
antideslizamiento del
freno de retencion
ascendente

0.0~10.0s

02s

0x0C29

F12.42

Frecuencia de liberacion
descendente

0.00 ~ F12.44

2.00 Hz

0x0C2A

F12.43

Corriente de liberacion
descendente

0.0% - 200% (Corriente Nominal del Motor).

30%

0x0C2B

F12.44

Libere la frecuencia de
retardo hacia abajo

F12.42~ Frecuencia maxima

2.00 Hz

0x0C2C

F12.45

Libere el tiempo de
retardo hacia abajo

0.0s~10.0s

02s

0x0C2D

F12.46

Frecuencia de frenado
descendente

F12.47~ Frecuencia maxima

2.00 Hz

0x0C2E

F12.47

Frecuencia del freno de
retencién descendente
contra deslizamiento

0.00~F12 . 46

2.00 Hz

0x0C2F

F12.48

Tiempo de
mantenimiento
antideslizamiento del
freno de retencion
descendente

0.0~10.0s

02s

0x0C30

F12.49

Limite de par de
arranque y parada del
freno de
mantenimiento

0.0~200.0%

0x0C31

12,50
francos

Cambiar el tiempo de
retardo de arranque
de la direccion

0.00~1000.0 s

05s

0x0C32

F12.51

Frecuencia de salto al
cambiar de direccion
(cuando

P04.34 = 2)

0.00~Frecuencia maxima

2.00 Hz

0x0C33

F12.52

Seleccion de salida del
relé T4

0x0C34

F12.53

Polaridad del terminal de
salida Seleccionar 2

11111

00000

0x0C35

F12.54

Retardo de cierre del
relé T4

0.0~3600.0s

00s

0x0C36

F12.55

Retardo de desconexion del
relé T4

0.0~3600.0s

00s

0x0C37
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Grupo F14 Grupo de funciones de ajuste de entrada de pulsos y curvas analégicas

14.00 Limite inferior de Al1 0,00 V~ F14,02 0.00V 0x0E00
francos
Ajuste correspondiente del _
F14.01 | imite inferior de Al1 -100.0%~100.0% 0.0% 0x0EO1
F14.02 | Entrada de inflexion 1 de Ai1l F14.00~F14.04 10.00 V 0x0E02
Porcentaje correspondiente _
F14.03 | 4o |a entrada de inflexion 1 -100.0%~100.0% 100.0% 0x0E03
de Al1
F14.04 | Entrada de inflexion 2 de Ai1| F14.02~F14.06 10.00 V 0x0E04
F14.05 Porcentaje correspondiente 100.0%~100.0%
: de la entrada de inflexion 2 | 1000 7T 1U0.0% 100.0% Ox0EO5
de Al1
F14.06 | Limite superior de Al1 F14.04~10.00V 10.00 vV 0x0E06
Ajuste correspondiente del
F14.07 | {imite superior do Al -100.0%~100.0% 100.0% 0X0E07
F14.08 | Tiempo de filtro de entrada 0,00s~10,00s 0.100 s 0x0E08
Al1
F14.09 | Limite inferior de Al2 0,00 V~ F14.11 0.00Vv 0x0E09
Ajuste correspondiente del -
F14.10 limite inferior de Al2 -100.0%~100.0% 0.0% OxOEOA
F14.11 Entrada de inflexién 1 de F14.09~F14.13 10.00 V 0x0EOB
Al2
Porcentaje correspondiente _
F14.12 de la entrada de inflexion 1 -100.0%~100.0% 100.0% 0x0EOC
de AI2
F14.13 | Entrada de inflexion 2 de F14.11~F14.15 10.00 vV 0x0EOD
Al2
Porcentaje correspondiente _
F14.14 | 4o |a entrada de inflexion 2 | -100.0%~100.0% 100.0% OxOEQE
de Al2
F14.15 | Limite superior de Al2 F14.13~10.00V 10.00 V OXOEOF
Ajuste correspondiente del
F14.16 | imite superior de Al2 -100.0%~100.0% 100.0% 0x0E10
F14.17 | Tiempo de filtro de entrada 0,00s~10,00s 0.100 s 0x0E11
Al2
F14.18 | Limite inferior de AI3 -10,00 V~ F14,20 -10.00 V 0x0E12
Ajuste correspondiente del _
F14.19 | imite inferior de Al3 -100.0%~100.0% -100.0% 0x0E13
F14.20 | Entrada de inflexién 1 de Al | F14.18~F14.22 -3.00V OxO0E14
3
Porcentaje correspondiente -
F14.21 de la entrada de inflexién 1 -100.0%~100.0% -30.0% 0x0E15
de AI3
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F14.22 | Entrada de inflexion 2 de F14.20~F14.24 3,00V 0x0E16
Al3
Porcentaje correspondiente _
F14.23 de entrada de inflexion 2 de -100.0%~100.0% 30.0% O0x0E17
Al3
F14.24 | Limite superior de IA 3 F14.22~10.00V 10,00 V Ox0E18
Ajuste correspondiente del
F14.25 | |imite superior de AI3 -100.0%~100.0% 100.0% 0x0E19
F14.26 | Tiempo de filtro de entrada | 0,00s ~ 10,00 s 0,10s OxOE1A
Ai3
000~111
Unidades :
Al1 seleccion de configuracion de entrada inferior
Al menor que la seleccion al minimo )
F14.27 | de configuracion de 0: Porcentaje correspondiente de la entrada 0x000 O0XOE1B
entrada minima minima
1:00%
Decenas :
Al2 seleccion de configuracion de entrada inferior
a la minima ( como se indica arriba)
Centenas :
AlI3 seleccion de configuracion de entrada inferior
al minimo (como se indica arriba)
F14.28 | Limite inferior 0,00 kHz ~ F14,30 0.00 0X0E1C
frecuencia del pulso DI5 kHz
F14.29 |Ajuste correspondiente de laf 100 0%~100.0% 0.0% 0X0E1D
frecuencia limite inferior del
pulso DI5
F14.30 | Limite superior F14.28~100.00 kHz 50.00 OXOE1E
frecuencia del pulso DI5 kHz
F14.31 | Alustecorrespondientede la | _100,0%~100.0% 100.0% OXOE1F
frecuencia limite superior del
pulso DI5
Fia.32 | lempodefilro de 0,00s~10,00s 0105 0X0E20

entrada del pulso
DI5
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Grupo F15 Grupo de funciones de ajuste de curva analégica y salida de pulsos

0 : Frecuencia de funcionamiento

F1500 | salida AO1 1 : Ajuste de frecuencia 0 0x0F00
2 : Corriente de salida (relativa al doble de
la corriente nominal del motor)
3 : Voltaje de salida
4 : Valor de entrada DI5 de pulso de alta
velocidad
5 : Valor de entrada Al1 analégica
F15.01 | salida de AO2 6 : Valor de entrada analégica Al2 1 0xOF01
7 : Valor de entrada analégica Al3
8 : Longitud
9 : Valor de conteo
10: Tiempo de ejecucion
11: Par de salida
. 12: Potencia de salida
F15.02 |Salida HDO
13 : Configuracion de comunicacion 0 0x0F02
14 : Ajuste del potenciémetro del teclado
Limite de salida
F15.03 inferior de AO1 0.0% ~ F15.05 0.0% 0x0F03
Salida AO1 correspondiente
F15.04 | 41 \imite inferior 0.00V ~10.00 V 0.00 vV 0x0F04
Limite de salida
F15.05 superior de AO1 F15.03~100.0% 100.0% 0x0F05
La salida AO1
F15.06 correspondiente de la parte 0.00V ~10.00 V 10.00 V 0x0F06
superior limite
Limite inferior
F15.07 | 4 salida de 0.0%~F15.09 0.0% 0x0F07
AO2
Salida AO2 correspondiente
F15.08 | 51 limite inferior 0.00V ~10.00 V 0.0% 0x0F08
Limite superior
F15.09 | g soridn o F15.07~100.0% 100.0% 0XOF09
AO2
La salida AO2
F15.10 correspondiente de la parte 0.00V ~10.00 V 10.00 V 0x0FO0A
superior limite
Limite inferior
F1511 | go walide go 0.0% ~ F15.13 0.0% 0xOFO0B
HDO
Salida HDO
F15.12 correspondiente del limite 0.00~60.00 kHz 0.00 Hz 0x0F0C
inferior
Limite superior
F15.13 | go sariin o F15.11~100.0% 100.0% 0x0FOD
HDO
Salida HDO 10.00
F15.14 correspondiente del limite 0.00~60.00 kHz KHz 0x0FOE

superior
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Grupo F16 Grupo de correccion AI/AO

0 : Sin accion
1: Correccion del canal Al1
16,00 Seleccion activa 2 : Correccién del canal Al2 0 0x1000
francos | correctiva ALAO 3 : Correccion del canal Al3
4 : Correccion del canal AO1
5 : Correccion del canal AO2
Tension medida
F16.01 Al 0.000 V ~ 10.000 V 0x1001
F16.02 Voltaje de pantalla Al11 0.000 V ~ 10.000 V 0x1002
Tension medida
F16.03 | Al12 0.000 V ~ 10.000 V 0x1003
F16.04 Voltaje de pantalla 2 de Al1 0.000 V ~ 10.000 V 0x1004
Voltaje medido
F16.05 Al21 0.000 V ~ 10.000 V 0x1005
F16.06 Voltaje de pantalla Al21 0.000 V ~ 10.000 V 0x1006
Tension medida
F16.07 Al2 2 0.000 V ~ 10.000 V 0x1007
F16.08 Voltaje de pantalla AI2 2 0.000 V ~ 10.000 V 0x1008
©
Tension medida 1 5
F16.09 de AI3 0.000 V ~ 10.000 V ‘GE) 0x1009
®©
F16.10 Voltaje de pantalla 1 del 0.000 V ~ 10.000 V 3 I0x100A
Al3 2
Tension medida <
F16.11 | Al32 0.00 V ~ 10.000 V © 0x100B
F16.12 Voltaje de pantalla AI3 2 0.00 V ~ 10.000 V 2 0x100C
Q
Voltaje medido ©
F16.13 AO11 0.000 V ~ 10.000 V 0x100D
F16.14 Voltaje de visualizacion 0.000 V ~ 10.000 V 0x100E
AO11
Voltaje medido
F16.15 | AO12 0.000 V ~ 10.000 V 0x100F
F16.16 Voltaje de visualizacion 0.000 V ~ 10.000 V 0x1010
AO12
Fi6.47 | AO2 medido 0.000 V ~ 10.000 V 0x1011
voltaje1
F16.18 Voltaje de visualizacion 0.000 V ~10.000 V 0x1012
AO21
Fie.19 | AO2medido 0.000 V ~ 10.000 V 0x1013
voltaje 2
F16.20 Voltaje de visualizacion 0.000 V ~ 10.000 V 0x1014

AO22
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Grupo F18 Grupo de fur de comuni en serie
Direccion de 0~247
F18.00 | comunicacion local 0: Direccion de transmision 1 0x1200
1: Direccion del esclavista
Posicion de las unidades:
Velocidad en baudios de comunicacion
Modbus: 0: 300 BPS
1: 600 bps
2: 1200 bps
3: 2400 bps
! 4: 4800 bps
F18.01 | Velocidad en 5: 9600 bps
baudios de - 192 45 0x1201
comunicacién 6: 19200 bps
7: 38400 bps
8: 57600 bps
9: 115200 bps
Posicion de las decenas:
Velocidad en baudios de la comunicacion CAN
0:20 kbps
1:50 kbps
2:100 kbps
3:125 KBPS
4:250 kbps
5:500 KBPS
6:1 Mbps
. 0: Sin verificacion (8-N-2)
Simbolo de formato de i i X
F18.02 datos zé_%?;r;probacwn de paridad par o 0x1202
2: Comprobacién de paridad impar
(8-0-1)
3: Sin verificacion, formato de datos (8-N-1)
F18.03 | Retraso en la respuesta 0~20 ms 2ms 0x1203
Tiempo de falla de 0.0 s (no valido);
F18.04 comunicacion horas 0.1~60.0s 00s 0x1204
extras
F18.05 | Procesamiento de 0 Alarma y parada Iibre’ 0 0x1205
fallas de transmision 1: Alarma y parada segun el modo de
parada
2: No hay alarma y continta funcionando
Resolucion actual leidapor | 0:0.01 A
F18.06 | comunicacion 1:01A 0 0x1206
Seleccion de Protocolo 0:600
F18.07 | compatibilidad del Protocolo 1:100 0 0x1207
protocolo Modbus rotocolo 1:
Protocolo 2:200
F18.08 | RESERVAR -
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Posicion de las unidades:
Seleccion del canal de comando
de ejecucién de comunicacion

Seleccion del 0: Modbus 0x1209
! 00 O
F18.09 protocolo de 1: Profibus-DP
comunicacion 2: CAN
3: CANopen:
Seleccioén del protocolo de comunicacion
0: Modbus
1: CANopen
0: formato PPO1
F18.10 Tipo de PPO 1: Formato PP02 2 < 0x120A
2: Formato PPO3
3: Formato PPO4
4: Formato PPO5
F18.11 Direccién de esclavo DP 1~127 1 x 0x120B
F18.12 Escritura PZD3 0: Sin operacion 0 O [0x120C
1: Frecuencia de configuracion de
F18.13 Escritura PZD4 comunicacion 0 O [0x120D
2: Valor dado de PID (rango 0~PID)
F18.14 Escritura PZD5 3: Retroalimentacién PID (rango 0~PID) 0 o |ox120E
4: Valor de ajuste de par (-10000~10000)
- 5: Frecuencia limite superior de avance
F18.15 PZD6 Escribi
seribir valor de ajuste (0~10000) ° O |0x120F
L 6: Valor de ajuste de frecuencia de limite
F18.16 PZD7 Escribir superior inverso (0~10000) 0 e) 0x1210
7: Limite superior de par eléctrico
F18.17 PZD8 Escribir (0~10000) 0 le) 0x1211
8: Limite superior del par de
F18.18 PZD9 Escribir frenado (0~10000) 0x1212
9: Comando de terminal de salida virtual 0 O %
. 10: Configuracién de voltaje
F18.19 PZD10 Escrit
seritura (Proposito de separacion V/F) (0~1000) 0 o |ox213
F18.20 PZD11 Escribir 11: Configuracién de salida AO1 (0~0X7FFF) 0 o |ox1214
12: Configuracion de salida AO2 (0~0X7FFF)
ibi 13: Configuracién de salida HDO (0~0X7FFF
F18.21 PZD12 Escribir g ( ) 0 O lox1215
F18.12 Lectura de PZD3 0x1216
0: Sin operacion 0 o
F18.13 Lectura de PZD4 1~40: Correspondlente'a F99.01 ~F99.40 0 o |ox1217
41: Frecuencia de funcionamiento en caso de
fallo de corriente
F18.14 PZD5 L« 121
eer 42: Corriente de salida en caso de fallo de 0 O |0x1218
corriente
F18.15 PZD6 Leer 43: Tension de salida en caso de fallo de 0 o |ox1219
F18.16 corriente
- PZD7 Leer 44: Tension de bus en caso de fallo de 0 O [x121A
corriente
F18.17 PZD8 Leer 45: Temperatura maxima en caso de fallo actual 0 o [x121B
46: Estado del terminal de entrada en caso de fallo
F18.18 PZD9 Leer actual 0 O [x121C
47: Estado del terminal de salida en caso de fallo
F18.19 PZD10 Leer actual 0 O |0x121D
48: Estado del inversor en caso de fallo actual
F18.20 PZD11 Leer 49: Tiempo de encendido en caso de falla 0 o [ox121E
actual
F18.21 PZD12 Leer 50: Tiempo de funcionamiento en caso 0 o |ox121F

de falla actual
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Grupo F19 Grupo de control PID

Posicion de las unidades:

Fuente de referencia PID

0 : Ajuste del potenciémetro del teclado
1: Ajuste digital PID (F19.02)

2: Al
3:AI2
F19.00 | Fuente de referencia PID 4:AI3
5: Pulso DI5 0x1300
6: Configuracion de 01 )
comunicacion Posicion de las
decenas:
Fuente de
retroalimentacion PID
0: A1
1: AI2
2:AI3
3: Al1+AI2
4: Al1-Al2
5: MAX(AI1,AI2)
6: MIN(AI1,A12)
7: Pulso DI5S
8: Configuracién de comunicacion
F19.01 |Rango PID 0~65535 1000 O 0x1301
F19.02 |Ajuste digital 1 de PID 0~F19.01 500 o |0x1302
F19.03 |Ajuste digital 2 del PID 0~F19.01 500 o |0x1303
0: La salida PID es positiva 1:
F19.04 | Direccion de operacién PID La salida PID es neSativa 0 O |ox1304
F19.05 | Ganancia proporcional (P1) 0.00~100.0% 20.0% O |0x1305
F19.06 [ Tiempo integral (1) 0.0~100.0 s 20s O |0x1306
F19.07 | Tiempo diferencial (D1) 0.00~10.00 s 0.00s o |ox1307
F19.08 || imite de compensacion de 0.00~50.0% 0.0% o) 0x1308
PID
F19.09 | Limite diferencial PID 0.0% ~ 100.0% 1.0% o |0x1309
F19.10 | Jiempo de 0.00~650.00 s 000s | O |ox130a
referencia PID
F19.11 | jiempo defiltro 0.00~60.00 s 000s | O |ox1308
retroalimentacion
PID
F19.12 | Tiempo de filtro de salida 0.00~60.00 s 0.00s O |ox130C
PID
F19.13 | Ganancia proporcional (P2) | 0.00~100.0% 20.0% 0x130D
F19.14 | Tiempo integral (12) 0.0~100.0 s 20s O [|0x130E
F19.15 | Tiempo diferencial (D2) 0.00~10.00 s 0.00s O  |0x130F
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Limite superior de

F19.16 -
frecuencia cuando es 0.00 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima) 0,00 Hz 0x1310
opuesto a la direccion
de ajuste rotatorio

F19.17 Valor preestablecido de 0.0% ~ 100.0% o, 0x1311
PID 0.0%
Tiempo de mantenimiento

F19.18 del valor preestablecido 0.0~650.0 s 0.00s 0x1312

PID

= a de hib —

F19.19 | gapip oo e aCM 0,00 Hz ~ F01.07 (frecuencia méxima) 0.0 0x1313
Tiempo de

F19.20 retardo de 0.0~6500.0s 30.0s 0x1314
hibernacion de
PID

F19.21 Valor de activacion del PID| 0.0~100.0% 0.0% 0x1315
Tiempo de retardo

F19.22 del valor de 0.0~6500.0s 0.58 0x1316
activacion de PID
Valor de presion de

F19.23 protecciéﬁ superior 0.0% ~100.0% 100.0% 0x1317
Tiempo de deteccion de

F19.24 proteccién de limite 0.0s~1000.0s 10s 0x1318
superior
Desviacion

F19.25 forzada del 0.0% ~ 50.0% 0.0% 0x1319
suefio
Tiempo de

F19.26 | retraso del 0.0~6000.0s 0.08 0x131A
suefio forzado

F1g.27 | Valorde deteccion 0.0~100.0% 0.0% 0x131B
de retroalimentacion fuera
de linea

F19.28 | Tiempo de deteccion 0.0~6500.0s 00s 0x131C
de retroalimentacion fuera
de linea
Procesamiento fuera de 0: Alarma y parada libre

F19.29 linea de 1: Alarma y parada segun el modo de 0 0x131D
retroalimentacion PID parada

2: No hay alarma y continia funcionando
F19.30 Numero decimal del 0~4 0 Ox131E

rango PID
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Grupo F20 Frecuencia de oscilacion, longitud fija, conteo y tiempo

Modo de ajuste de 0: Relativo a la frecuencia central
F20.00 | frecuencia de 1: Relativo a la frecuencia maxima 0 0x1400
oscilacion
Amplitud de
F20.01 | fraciencis de 0.0~100.0% 0.0% 0x1401
oscilacion
Amplitud d
F20.02 | fromiencia de 0.0~50.0% 0.0% 0x1402
patada
Ciclod
F20.03 | fromuencia de 0.15~3000.0s 1005 0x1403
oscilacion
Coeficiente de tiempo de
F20.04 | Zmpa de subida e onda | 0.1% ~ 100.0% 50.0% 0x1404
triangular
F20.05 | Longitud de configuracién 0~65535m 1000m 0x1405
F20.06 | Longitud disefiada 0~65535m 1m 0x1406
F20.07 | B! nimero de pulsos de 0.1~6553.5 100.0 0x1407
cada uno metro
F20.08 | Establecer valor de conteo | 1~65535 1000 0x1408
F20.09 | Valor de conteo designado 1~65535 1 0x1409
F20.10 | Configuracién del tiempo de | 0.0~65535 min 0.0Min 0x140A
ejecucion
0: invalido
F20.11 | Modo de parada exacta 1: ajuste de longitud de llegada 0 0x140B
2: configuracion del valor de conteo
de llegada
3: configuracion del tiempo de
ejecucion de llegada
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Grupo F21 Grupo de control de frecuencia de muiltiples pasos y PLC simple

F21.00 Frecuencia multipaso 0 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima) 0.00 Hz 0 0x1500
F21.01 Frecuencia multipaso 1 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima) 0.00 Hz 0 0x1501
F21.02 Frecuencia multipaso 2 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima) 0.00 Hz 0 0x1502
F21.03 Frecuencia multipaso 3 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima) 0.00 Hz 0 0x1503
F21.04 Frecuencia multipaso 4 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima) 0.00 Hz o 0x1504
F21.05 Frecuencia multipaso 5 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima) 0.00 Hz O |0x1505
F21.06 Frecuencia multipaso 6 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia méaxima) 0.00 Hz O |ox1508
F21.07 Frecuencia multipaso 7 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia méaxima) 0.00 Hz o |ox1507
F21.08 Frecuencia multipaso 8 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima) 0.00 Hz o |ox1508
F21.09 Frecuencia multipaso 9 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia méaxima) 0.00 Hz o |ox1509
F21.10 Frecuencia multipaso 10 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia méaxima) 0.00 Hz O |0x150A
F21.11 Frecuencia multipaso 11 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia méaxima) 0.00 Hz O |ox150B
F21.12 Frecuencia multipaso 12 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia méaxima) 0.00 Hz 0 0x150C
F21.13 Frecuencia multipaso 13 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia maxima) 0.00 Hz o |ox150D
F21.14 Frecuencia multipaso 14 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia méaxima) 0.00 Hz o |0x150E
F21.15 Frecuencia multipaso 15 0.0 Hz ~ F01.07 (frecuencia méaxima) 0.00 Hz O |0ox150F
Unidades :
Modo de ejecucion del PLC
0: Detenerse después de ejecutar una vez
F21.16 | Método simple de 1: Ejecutar en el valor final después 00 o loxisto
ejecucion del PLC de ejecutar una vez X
2: Ciclismo de carrera
Decenas:
Unidad de tiempo de ejecucion
de PLC simple 0: Segundo (s)
1: Minuto (min)
Unidades :
L . Memoria de pérdida de potencia
F21.17 | Seleccién sencilla de 0: Sin memoria en caso de pérdida
memoria del PLC en caso de energia 00 O | 0x1511
de pérdida de energia 1: Memorizado en caso de pérdida
de energia Decenas:
Detener la memoria
0: Sin memoria al detenerse
1: Memorizado al detenerse
F21.1g | Clliempode 0.0~6553.5 s (min.) 0.00s O loxis12
: ejecucion del paso 0 : : : (Min.) 0x15
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Unidades: Direccion de
carrera

0: Adelante
1: Reverso

Decenas: Tiempo de

F21.19 | Configuracion de multipaso aceleracion/desaceleracion
0 0: Tiempo de 000 0x1513
aceleracion/desaceleracion 1
1: Tiempo de aceleracién/desaceleracion 2
2: Tiempo de aceleracion/desaceleracion 3
3: Tiempo de aceleracion/desaceleracion 4
Centenas: Ajuste de frecuencia
0: Frecuencia multipaso 0 (F21.00)
1: Configuracion digital del teclado
2 : Ajuste del potenciémetro del teclado
3: Ajuste de Al1
4: Configuracion Al2
5: Configuracion Al3
6: Entrada de pulso DI5
7: Salida PID del proceso
8: Configuracién de comunicacién
F2120 | oot 4ol paso 1 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x1514
F21.21 Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x1515
1
El ti
F2122 | Secudn de paso 2 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x1516
F21.23 | Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x1517
2
El ti
F2124 | Gl 92 paso 3 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x1518
F21.25 Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x1519
3
F21.26 E,'ééi’é‘.‘éﬁ 3§| paso 4 0.0~6553.5 s (min.) 0.0s 0x151A
F21.27 Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x151B
4
F2128 | Glocudin dal paso 5 0.0~6553.5 s (min.) 0.0s 0x151C
F21.29 Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x151D
5
El ti
F2130 | Secudan de paso 6 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x151E
F21.31 Igual que F21-19 000 0x151F

Configuracion de multipaso
6
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F21.32 E,-'e‘éi'g‘gﬁ de, paso 7 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x1520

F21.33 Configuracién de multipaso 7 Igual que F21-19 000 0x1521

F21.34 E,';é%’ggﬁ e paso 8 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x1522

F21.35 | Configuracion de multipaso 8 Igual que F21-19 000 0x1523

F21.36 | Slecuodn agi paso 9 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x1524

F21.37 | Configuracion de multipaso 9 Igual que F21-19 000 0x1525

F21.38 %‘éﬁ%}%ﬂ e paso 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x1526

F21.39 | Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x1527
10

F21.40 ?E,:etéi'g.‘éﬁ de, paso 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x1528

F21.41 | Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x1529
1

F21.42 %‘gﬂgg‘; de, paso 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x152A

F21.43 | Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x152B
12

F21.44 ?g&iﬂ%ﬂ % paso 0.0~6553.5 s (min.) 00s ox1520

F21.45 | Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x152D
13

F21.46 %‘éﬁ%ﬁ%ﬂ % paso 0.0~6553.5 s (min.) 00s Ox152E

F21.47 | Configuracién de multipaso Igual que F21-19 000 0x152F
14

F21.48 %‘gﬁ'gﬁ;ﬁ de, paso 0.0~6553.5 s (min.) 00s 0x1530

F21.49 | Configuracion de multipaso Igual que F21-19 000 0x1531
15

F21.50 | Modelo de PLC ‘1) ng::z geLngC 1 0 0x1532
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Grupo F28 Fortalecimiento de grupos funcionales

Configuracion de - Dependie
F28.00 frecuencia portadora 1.0~16.0 nte del 0x1C00
modelo
Frecuencia portadora . -
F28.01 ajustada con la 0: InY?hdo 1 0x1C01
temperatura 1: Vélido
F28.02 | Modo PWM 0: Modulacion trifasica 0 0x1C02
’ 1: Conmutacion de modulacion trifasica y
bifasica
F28.03 | PWM aleatorio 0: PWM fijo 0 0x1C03
1~10: Coeficiente PWM aleatorio
F28.04 | Coeficiente de sobre 100~110 105 0x1C04
modulacién de voltaje
F28.04 |Modo de 0: Trabajando mientras la unidad esta 0 0x1C05

funcionamiento del
ventilador de
refrigeracion

en marcha

1: Trabajando continuamente
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Grupo F29 Grupo de parametros de proteccion

0x00~0x11
Unidades: Proteccion contra pérdida de
fase de entrada

F29.00 Proteccion contra pérdida de
! fase perd 0: Desactivar 0x11 0x1D00
1: Habilitar
Decenas: Proteccion contra pérdida de fase
de salida
0: Desactivar
1: Habilitar
0x00~0x11
Unidades: Deteccion de cortocircuito a
. tierra al encender
F29.01 Deteccion de 0: Deshabilitar 0x01 0x1D01
cortocircuito a tierra 1: Habilitar
Decenas: Antes de ejecutar la deteccién
de cortocircuito a tierra
0: Deshabilitar
1: Habilitar
Proteccion contra 0: Invalido
F29.02 sobrecarga del T Vil 1 0x1D02
motor : valido
Ganancia de
F29.03 | proteccion contra 50~300 100 0x1D03
sobrecarga del
motor
0x00~0x12
Unidades: Procesamiento de pre
Confi on d alarma de sobrecarga
onfiguracion de pre 0: Alarma y parada libre
F29.04 alarma de sobrecarga 1: Alarma y parada segun el modo de 02 0x1D04
parada
2: No hay alarma y continta funcionando
Decenas: Modo de deteccion
0: Deteccion de todos los
tiempo
1: Deteccion en funcionamiento constante
F29.05 | QeesoiondePrealama | 50.0%~200% 150% 0x1D05
Tiempo de deteccioén de
F29.06 pre alarma de 0.1s~60.0s 10s 0x1D06
sobrecarga
Proteccion contra subcarga - Invali
F29.07 del motor 9 0: Inyélldo 0 0x1D07
1: Valido
Deteccién de pre alarma -
F29.08 por subcarga 0.0% ~ 100% 25% 0x1D08
Tiempo de deteccion de
F29.09 pre alarma por subcarga 0.1s~60.0s 10s 0x1D09
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Procesamiento de pre

0: Alarma y parada libre

F29.10 | alarma por subcarga 1: Alarma y parada segun el modo de 0 0x1D0A
parada
2: No hay alarma y continia funcionando
F29.11 Tiempos de restablecimiento 0~20 0 0x1D0B
de fallas
Seleccion de la accion DO 0: No actuar
F29.12 | durante el reinicio 1 Act 0 0x1D0C
automatico - Actuar
F29.13 | Tiempo de retardo del reinicio| 0.0s~100.0s 10s 0x1D0D
automatico
Nivel de deteccion de
F29.14 error de velocidad 0.0% ~ 50.0% 20.0% 0x1DOE
Tiempo de deteccion 0.0: No se detecta
F29.15 | del error de entre 015y 60.0 s 50s 0x1DOF
velocidad
Nivel d
F29.16 | getecoion de 0.0% ~ 50.0% 20.0% 0x1D10
exceso de
velocidad
Tiempo de 0.0: No se detecta
F29.17 | geteccion de entre 0.1sy60.0s 1.0s 0x1D11
exceso de
velocidad
. . 0: Deshabilitado
F29.18 | Seleccién de la funcion de : . 0 0x1D12
Conductioncon caiiade. | 1 Sonvolconsart do vl gl bus
potencia .
F2g.19 | Umbraldepasodecaidade | g g9,-100.0% 85.0% 0x1D13
potencia
funcién deshabilitada
F29.20 | oo e ion 0.0s~1000s 055 0x1D14
de la tension del bus
tras una caida de
potencia
Funcién de umbral de o ~ o, o
F29.21 paso por caida de 60.0% ~ 100.0% 80.0% 0x1D15
potencia habilitada
F29.22 Tipo de sensor de 0: Sin sensor de temperatura 0 0x1D16
temperatura del motor 1: PT100
2: PT1000
3:KTY84
Umbral de proteccién contra B .
F29.23 | sobrecalentamiento del motor| 0-0~200.0°C 10°¢C 0x1D17
F29.24 Sobrecalentamiento del motor| ¢ 9~ 200.0 'C 9 C 0x1D18

umbral de pre alarma
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Grupo F30 Grupo de parametros definidos por el usuario

F30.00 Pardmetro definido por el usuario 0 F00.00 ~ F99.XX F00.01 @) 0x1E00
F30.01 Pardmetro definido por el usuario 1 F00.00 ~ F99.XX F02.00 O 0x1E01
F30.02 |Parametro definido por el usuario 2 F00.00 ~ F99.XX F01.00 (e} 0x1E02
F30.03 |Pardmetrodefinido porelusuario 3 F00.00 ~ F99.XX F01.04 o 0x1E03
F30.04 |Parémetrodefinido porelusuario4 F00.00 ~ F99.XX F01.05 | O | ox1E04
F30.05 |Parametrodefinido porelusuario 5 F00.00 ~ F99.XX F03.00 @) O0x1E05
F30.06 |Pardmetro definido por el usuario 6 F00.00 ~ F99.XX F03.01 O 0x1E06
F30.07  |Pardmetro definido por el usuario 7 F00.00 ~ F99.XX F04.00 o 0x1E07
F30.08 |Pardmetro definido porelusuario 8 F00.00 ~ F99.XX F04.07 @) 0x1E08
F30.09 |Parmetrodefinidoporelusiaio® |  Fgo.00 ~ F99 XX F11.00 | O | Ox1E09
F30.10 |Par@metrodefinido porelusuario 10 F00.00 ~ F99.XX F11.01 O O0x1EOA
F30.11 |Pardmetrodefinido porelusuario 11 F00.00 ~ F99.XX F11.02 O 0x1EOB
F30.12 | pPardmetrodefinido porelusuario 12| F00.00 ~ F99.XX F12.03 O |0x1EOC
F30.13  [Par@metrodefinido porelusuario 13 F00.00 ~ F99.XX F15.00 O 0x1EO0D
F30.14 |Parémetrodefinido porelusuario 14 F00.00 ~ F99.XX F02.03 (e} 0x1EQE
F30.15 |Pardmetrodefinido porelusuario 15 F00.00 ~ F99.XX F02.09 O Ox1EOF
F30.16 |Parametrodefinido porelusuario 16 F00.00 ~ F99.XX F28.00 o 0x1E10
F30.17  |Parametrodefinidoporelusuario 17  F00.00 ~ F99.XX F00.00 e} Ox1E11
F30.18 [Pardmetrodefinido porelusuario 18 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O 0x1E12
F30.19 |Pardmetrodefinido porelusuario 19 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O 0x1E13
F30.20 |Pardmetrodefinido porelusuario 20 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O Ox1E14
F30.21 | Parametro definido por el usuario 21 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O | O0x1E15
F30.22  |Parametro definido por el usuario 22 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O | 0x1E16
F30.23 |Pardmetro definido por elusuario 23 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O 0x1E17
F30.24 Parametro definido por el usuario 24 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O 0x1E18
F30. 25 Pardmetro definido por el usuario 25 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O Ox1E19
F30.26 |Pardmetrodefinido porelusuario 26 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O OX1E1A
F30.27 | Parametro definido por el usuario 27 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O | 0x1E1B
F30.28 |Parametro definido por el usuario 28 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O 0x1E1C
F30.29 |Pardmetrodefinido por el usuario 29 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O O0x1E1D
F30.30 |Pardmetrodefinido por el usuario 30 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O OX1E1E
F30.31 |Pardmetrodefinido porelusuario 31 F00.00 ~ F99.XX F00.00 O Ox1E1F
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Tabla de Funcién de Parametros

Fallo histérico del grupo F98

0: Sin culpa
1: Proteccion del modulo inversor (E.OUT )
2: Fallo de deteccion de corriente (E.ICE )
F98.00 | Tipo de falla actual 3: Cortocircuito a tierra (E.ERH )
4 : Pérdida de fase de entrada (E.SPI) 0x2200
5 : Pérdida de fase de salida (E.SPO ) )
6: Sobrecorriente durante la aceleracion (E.OC1)
7: Sobrecorriente durante la desaceleracion (E.OC2 )
8: Sobrecorriente a velocidad constante (E.OC3 )
9: Sobretension durante aceleracion (E.OU1 )
10: Sobretension durante la desaceleracion (E.OU2 )
11: Sobretension a velocidad constante (E.OU3 )
12: Subtension (E.LU)
13: Sobrecarga del variador de CA(E.OL1))
14: Sobrecarga del motor (E.OL2 )
15: Pre alarma de sobrecarga del motor(E.OL3 )
16: Subcarga del motor (E.LL )
17: Variador de CA sobrecalentado (E.OH )
" N 18: Fallo de autoajuste del motor (E.TUNE )
F98.01 | Tipo de falla anterior 19: Fallo de lectura-escritura de EEPROM(E.EEP ) - 0x2201
20: Fallo externo 1 (E.EF1)
21: Fallo externo 2 (E.EF2)
22: Fallo de comunicacion del puerto(E.CE )
23: Pérdida de retroalimentacion PID(E.PID )
24: Fallo de retroalimentacion develocidad(E.EDU )
25: Fallo de desequilibrio (E.STO )
26: Fallo del codificador (E.ECD )
27: Falla por sobrecalentamiento del motor
(E.PTC)
28: Reserva
29: Fallo de deteccion de la posicion
. inicial del polo magnético ( E.PLR)
Fog.02 | 2tipos de fallas 30: Fallo de conmutacion del motor
anteriores durante el funcionamiento ( E.CH) B 0x2202
31: RESERVA
Frecuencia de
F98.03 | funcionamiento en caso - o 0x2203
de falla actual
Corriente de
F98.04 | Salida en caso de - - 0x2204
fallo de corriente
Tension de salida
F98.05 | o caso de fallo - - 0x2205
de corriente
Fog.06 | Voltaje del bus i — 0x2206
en falla actual
Temperatura del IGBT
F98.07 | enla falla actual - - 0x2207
Estado de los terminales
F98.08 | 4e entrada en la - o 0x2208
corriente falla
F98.09 Estado de los terminales s _ 0x2209

de salida en caso de
falla actual
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Estado del variador de CA en

F98.10 J— - 0x220A
caso de falla actual

F98.11 | Tiempo de encendido en s — 0x220B
caso de falla actual
Tiempo de funcionamiento

F98.12 I —-
en caso de falla actual 0x220C
Frecuencia de

F98.13 | funcionamiento en la - - 0x220D
falla anterior
Corriente de salida

F98.14 1 ch 1a falla anterior - - 0x220E
Voltaje de salida en

F98.15 | |3 falla anterior - - 0x220F

Fgg.16 | Voltaje del bus - — 0x2210
en falla anterior
Temperatura del IGBT

F98.17 | enla falla anterior - - 0x2211

F98.18 Estado de los terminales s

. de entrada en la falla - 0x2212

anterior

F98.19 Estado de los terminales de o

: salida en la falla anterior o 0x2213

Estado del variador -

F98.20| 4o CA en la falla anterior - 0x2214

Fgg.21 | Tiempo de encendido en la — e 0x2215
falla anterior

Fog.22 | Tiempo de ejecucion ———- —m 0x2216
en falla anterior
Frecuencia de

F98.23 | funcionamiento en las 2 - - 0x2217
fallas anteriores

Fgg.24 | Corriente de salida I —- 0x2218
en las 2 fallas anteriores

Fog.25 | Voltaje de salida I —- 0x2219
en las 2 fallas anteriores

F98.26 Voltaje del bus s _— 0x221A
en las 2 fallas anteriores
Temperatura del IGBT

FO8.27 | onlas 2 fallas - - 0x2218B
anteriores
Estado de los terminales

F98.28 | 4e entrada en las 2 fallas - - 0x221C
anteriores
Estado de los terminales de

F98.29| salida en las 2 fallas - - 0x221D
anteriores

F98.30 | Estado de la unidad de CA - — 0x221E
en las 2 fallas anteriores

F9g.31 | Tiempo de encendido - —- 0x221F
en las 2 fallas anteriores

Fog.32 | Tiempo de ejecucion ——- —- 0x2220

en las 2 fallas anteriores
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Tabla de Funcién de Parametros

Grupo F99 Grupo de funciones de supervision

F99.00 | Frecuencia de salida 0.00 Hz ~ F01.08 (frecuencia limite superior) - 0x2100
F99.01 | Ajuste de frecuencia 0.00 Hz ~ F01.08 (frecuencia limite superior) - 0x2101
F99.02 | Corriente de salida 0.01~5000.0 A - 0x2102
F99.03 | Velocidad del motor 0~65535 rpm -—-- 0x2103
F99.04 | Visualizacion de la velocidad 0~65535 ——-- 0x2104
de carga

F99.05 | Potencia de salida 0.1~ 6553.5 Kw -—— 0x2105
F99.06 | Parde salida -300.0%~300.0% J— 0x2106
F99.07 | Voltaje de salida 0~1000V ——-- 0x2107
F99.08 | Voltaje del bus de CC 0.0 ~2000.0 V - 0x2108
F99.09 | Voltaje de entrada de CA 0.0 ~2000.0 V - 0x2109

1: Adelante

2 : Reverso
F99.10 | Estado del variador de CA 3 : Trotar hacia adelante 0x210A

4 : Jogging inverso

5: Falla del variador

6: Subtension

7: Parada del

variador
F99.11 | Informacion de fallas 0~33 (correspondiente a F98.00) ——- 0x210B
F99.12 | Voltaje de entrada Al1 0.00 ~ 10.00 V 0x210C
F99.13 | Voltaje de entrada Al2 0.00 ~ 10.00 V 0x210D
F99.14 | Voltaje de entrada Al3 0.00 ~10.00 V - 0x210E
F99.15 Voltaje de salida AO1 0.00 ~ 10.00 V - 0x210F
F99.16 | Voltaje de salida AO2 0.00~10.00 V ---- 0x2110
F99.17 Estado DI 0x00~0xFFF —-— 0x2111
F99.18 | Visualizacion del estado de DIl | estado de cada extremo de funcion se - 0x2112

indica mediante el encendido/apagado de la
seccion especificada del tubo digital LED. El
encendido/apagado del segmento del tubo
digital significa que el estado del terminal
correspondiente es valido, mientras que el
apagado/apagado significa que no es valido.

DI1 DI2 DI3 DI4 DI5 DI6DI7DI8 DI9 DI10

\HLII//
f

66

www.rolupumps.com




Tabla de Funcién de Parametros

F99.19 | Estado DO 0x00~0xFFF - 0x2113
F99.20 | Visualizacion del estado DO Igual que F99 . 18. ———— 0x2114
DOTHDO T1 T2 T3
\ ||/
ono
F99.21 Frecuencia de pulso Di5 0.01~100.00 kHz —-— 0x2115
F99.22 | Frecuencia de salida HDO 0.01~100.00 kHz — 0x2116
F99.23 | Referencia PID 0~65000 - 0x2117
F99.24 | Retroalimentacion PID 0~65000 - 0x2118
F99.25 | Valor de conteo 0~65535 0x2119
F99.26 | Valor de longitud 0~65535 - 0x211A
F99.27 | Velocidad lineal 0~65535 0x211B
F99.28 | Par objetivo -300.0%~300.0% 0x211C
F99.29 | Tiempo de ejecucion restante | .1 min ~ 6553.5 min ———— 0x211D
F99.30 Paso del PLC 0~15 - 0x211E
F99.31 | Frecuencia de 0.01Hz ~ F01. 07 (frecuencia maxima) ---- 0x211F
retroalimentacion
Velocidad de o
F99.32 retroalimentacion de 0.01Hz ~ F01. 07 (frecuencia maxima) - 0x2120
la codificacion
F99.33 | Temperatura del motor 0~200 C — 0x2121
F99.34 | Temperatura del variador -30~200 C - 0x2122
F99.35 Tiempo de encendido actual | 1 minuto ~ 655 minutos - 0x2123
F99.36 | Tiempo de ejecucion actual 0.1 min ~ 6553.5 min — 0x2124
F99.37 | Tipo G/P o t!po ¢ — 0x2125
1: tipo P
F99.38 | Potencia de accionamiento de| 0.7~500.0 Kw ——-- 0x2126
CA
F99.39 | Seleccion de motor 1: Motor 1 ox2127
2: Motor 2
Tiempo de . .
F99.40 | encendido 1 minuto ~ 655 minutos - 0x2128
acumulativo
Tiempo de X .
F99.41 ejecucion 0.1 min ~ 6553.5 min - 0x2129
acumulativo
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Diagnostico de fallas y mantenimiento

2.Suministro de agua a presion constante

Esta aplicacion utiliza control PID para el suministro de agua a presion constante, inicializacién interna de fuente de comando,
fuente de frecuencia, pantalla predeterminada, activacion del modo de suspension y otros parametros, establezca el valor del
parametro F00.10 en 4.

Ejemplo de conexién de cables

10V 10V CC
Al Entrada de sefial analégi(':'ammz

GND . .
Entrada analégica comun

} 1| 24v 24V DC
Al Entrada de sefial analégica

COoM Entrada analégica comin

ol

GND Entrada digital coman

Manémetro remoto

Transductor de presién de 24 V
Nota:
1. Cuando se introduce una sefial de voltaje, |a tapa del puente Al1 Jl salta a la posicién V (de fabrica). posicién V
predeterminada). Cuando se introduce una sefial de corriente, la tapa del puente Al1l JI salta a la posicién | posicion.
2. Cuando la entrada de sefial de corriente es de 4~20 mA, F14.00 debe configurarse en 2.00.

—— 1| bn Adelante
|
2 DIz Retroceso
— 3 DI3 Ajuste seguln las necesidades del sitio Frecuencia de suspension 30.000
—"—14| D4 0 hz Reinicio de falla
/| 5 DI5 Ajuste segun las necesidades del sitio Frecuencia de suefio 30.00hz
/| 6 DI6 Ajuste segln las necesidades del sitio Frecuencia de suefio 30.00hz
Entrada digital comun
7| COM
Los parametros son los siguientes:
F01.00= 8 Fuente de frecuencia PID
F01.10=20.00Hz Frecuencia limite inferior 20.00Hz
F02.00=2 Terminal de fuente de comando Control
F10.01= 273 Los elementos de visualizacién de monitoreo de operacidn son frecuencia de salida, corriente de salida, PID dado
F10.04 = 64 El elemento de visualizacién de monitoreo de interrupcion es dado por Identificador de proceso
F10. 06= 24 La fila inferior muestra la retroalimentacion PID
F19.19 = 30,00 Hz Frecuencia de suspensién 30,00 Hz
F19. 21= 90,0 % Valor de activacion 90.0%
F19.30=2 Establecer retroalimentacién 2 decimal Lugares

1. Cuando la fuente de referencia de configuracién PID es la referencia digital predeterminada, independientemente de si esta en
funcionamiento o detenido, independientemente de si el elemento de monitoreo actual es la configuracién PID o la retroalimentacion
PID, simplemente presione la tecla ARRIBA/ABAJO para ajustar directamente la configuracion de presion.

2. Después de configurar la aplicacion de suministro de agua, mantenga presionado el botén "PRG" durante 3 segundos para
acceder al modo de parametros de usuario. Presione el boton ARRIBA/ABAJO para ver directamente los parametros relacionados con
el suministro de agua a presion constante (el modo de visualizacion es "uXX.XX"). Presione la tecla "ENT" para ver y modificar los
valores de los parametros.
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Capitulo 5 Solucién de problemas

/4\ Peligro
+ Solo electricistas calificados pueden realizar el mantenimiento del variador. Lea las instrucciones de
seguridad del capitulo "Precauciones de seguridad” antes de trabajar en el variador.
4 La aceleracion es demasiado rapida. | 4 Aumentar Acc tiempo.
1 E.OUT [ Proteccion IGBT | 4 Hay dafios en el IGBT interno de la ¢ Cambiar la potencia unidad.
fase. 4 Comprueba la conduccién cables.
4 La conexion de los cables de 4 Compruebe si hay
accionamiento y la conexién a interferencias fuertes en el
tierra no son buenas. equipo externo
4 La conexién de la placa de 4 Verifique el conector wuelva
) ELCE Fallo de deteccion control no es buena. a colcl)carlo.
- de corriente 4 Algun componente esta dafiado. ¢ Cambiar el componente.
4 El circuito de modificacién presenta # Cambiar el principal panel.
una anomalia.
Fallo de ¢ La salida del variador esta en 4 La salida del variador esta en
3 E.EERH  |sortocireuito a cortocircuito a tierra. cortocircuito a tierra.
ftierra 4 Hay una falla en la deteccion 4 Hay una falla en la deteccion
de corto circuito. de corto circuito.
Pérdida de fase srdi i6
4 E.SPI  |de entrada ¢ Petrdlga d;fsaj—e o fluctuacion de las 4 Comprobar la fuerza.
entradas R,S,T.
srdi 4 Pérdida de fase U, V, W aporte
5 E.spo [Pérdida de fase Vo
de salida (o carga trifasica asimétrica grave) ¢ Comprobar entrada
la fuerza
6 | E.OC1 [Sobrecorriente # La aceleracion o desaceleracion es ¢ Aumentar el tiempo de aceleracién.
durante I_af demasiado rapida. 4 Compruebe la entrada fuerza.
aceleracion 4 El voltaje de la red es demasiado altoo| # Seleccione un variador de mayor
bajo. potencia.
7 E.OC2 |Sobrecorriente de 4 La potencia del variador es 4 Compruebe si la carga esta en
desaceleracion demasiado baja. cortocircuito (la conexion a tierra
4 La carga es transitoria o anormal. estd en cortocircuito) o si la
4 La conexion a tierra esta en rotacion no es sulave. ) »
s £oc3 ) cortocircuito o la salida presenta 4 Compruebe la salida configuracion.
. Sobrfcotrrlente pérdida de fase. ¢ Compruebe si hay
constante # Hay una fuerte interferencias externas.
interferencia externa.
Sobretension en
9 [ EOU1 | aceleracion 4 Compruebe la entrada fuerza.
. . 4 Verifique si el tiempo de DEC de la
Sobretension de El voltaje de entrada. es anor.mal. carga es demasiado corto o si el
10 [ EOU2 |40 caceleracion ¢ Hay una gran retroalimentacion variador arranca durante la rotacion de|
energética. motor o si necesita aumentar el
s consumo de energia.
Sobretension
1| EOU3 '
constante
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Solucion de Problemas

12 ELU Eglljl?e ggién 4 El voltaje de la fuente de ¢ Verifique la potencia de
alimentacion es demasiado bajo. entrada de la fuente de

alimentacion, la linea.
4 Aumentar la Acc tiempo.

4 La aceleracion es demasiado rapida. ¢ Evite reiniciar después

4 Restablecer la rotacién motor. detenerse.

13 EOL1 [Sobrecarga del ¢El voltaje de la fuente de . 4 Verifique la potencia de b
. ariador de CA alimentacion es demasiado bajo. fuente de alimentacion
4 La carga es demasiado pesada. linea,
4 Seleccione un variado r de
mayor capacidad.
4 Seleccione un motor adecuado.
14 E.OL2 Sobrecarga del | ¢ El voltaje de la fuente de ¢ Verifique la potencia de
motor alimentacion es demasiado bajo. entrada de la fuente de
alimentacion, linea.
15 E.oL3 Pre alarma de 4 El variador informara la pre alarma de | ¢ Verifique la carga y el ajuste
sobrecarga del sobrecarga segun el valor de la pre alarma de
motor establecido. sobrecarga.
16 ANA  [Fallo de subcarga 4 El variador informara la pre alarma de # Verifi .
. - que la carga y el ajuste
del motor subcarga segun el valor establecido. de la pre alarma de subcarga.
ariador de h 4 Bajar la temperatura del variador.
17 £ oH lfrecuencia ¢ Atasgo enel c9nducto de aire o ¢ Limpiar la ventilacion.
’ sobrecalentado ventilador dafio. 4 Reemplazar el sistema de
4 La temperatura ambiente es refrigeracion, ventilador
demasiado alto. ’ )
. . . 4 Reemplace el sensor de

4 El tiempo de funcionamiento de la temperatura.
sobrecarga es demasiado largo 4 Reemplace el variador o Transistor

bipolar (IGBT).

4 La capacidad del motor no se ajusta a
| i | vari . . .

. a capacidad del variador 4 Revisar datos de variador y
lAutotuning del ) X |
18 | ETUE  |motor falla # El parametro nominal del motor no esty  datos del motor.
configurado correctamente.

4 La diferencia entre los parametros del . o
autoajuste y el parametro estandar es| # Cambie el panel principal.
considerable.

4 Tiempo extra del autoajuste.

19 | E.EEP EEPROM ¢ EC:‘ror de control de escrituray lectura | ¢ pregione STOP/RESET para reiniciar.
fallo de e parametros. . o
funcionamiento  Dafios a Memoria EEPROM. 4 Cambiar el control principal panel.
20 E.EF1 Fallo érdeelfinido El fallo 1 definido por el usuario se Restablecer la operacion.
usuario ingresa a través de DI.
21 E.EF2 Fallopgsfei?ido El fallo 2 definido por el usuario se Restablecer la operacion.
usuario 2 ingresa a través de DI.

4 La configuracién de la velocidad en ¢ Eséablezdca a velocidad en baudios

baudios es incorrecta. adecuaada. B
22| Ecg | Fallode 4 Se produce un fallo en el cableado ¢ Compruebe la conexién del
comunicacion de comunicacion. cable de comunlf:amo.r’\.

4 La direccién de comunicacion es ¢ Establelzca lu’na direccion de
incorrecta. comunlcaC|on adecuada

4 Hay una fuerte interferencia en la ¢ Rewse ! rep_are la causa de la
comunicacion. interferencia.
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Solucion de Problemas

23| EPID Fg!gudeerLa de # Retroalimentacion PID fuera de linea. | 4 Verifique la sefial de
retroalimentaci | 4 La fuente de retroalimentacion PID retroalimentacion PID.
6n PID desaparece. 4 Verifique la fuente de
retroalimentacion PID.
4 Los parametros del codificador ¢ lConfiggre ctorregtalmente
24 E.EDU Fallo de estan configurados 0S parametros de
: desviacion de incorrectamente. codificador.
velocidad 4 Realice el autoajuste del
4 No se realiza el autoajuste del motor.
motor. # Configure F9-69 y F9-70
4 F29.14 (nivel de deteccion de error de correctamente segun las
velocidad) y F29.15 (tiempo de deteccion condiciones reales.
de error de velocidad) estan configurados
incorrectamente.
+ Los parametros de control de los
motores sincronos no estan 4 Compruebe la carga y
configurados correctamente. asegurese de que sea normal.
25 E.STO Fallo dd%sajuste #E| parametro de giro automatico
no es correcto. 4 Compruebe si el parametro de
4 El variador de frecuencia no esta control esta configurado
conectado al motor. correctamente.
4 Aumente el tiempo de deteccion
de desajuste.
4 El codificador no coincide. 4 Configure correctamente el
ifi i tipo de codificador.
26 E.ECD Fallo del ¢El cab!gado del cc’>d|f|c~ador es incorrecto. | UP
codificador 4 El codificador esta dafiado.
. . 4 Compruebe la
4 La tarjeta PG presenta una anomalia. R - .
alimentacion de la tarjeta PG
y la secuencia de fases.
4 Reemplace el codificador.
4 Reemplace la tarjeta PG.
) 4 La conexion del cable del sensor de 4 Verifique la conexién del cable
27 E.PTC | Sobrecalentamient temperatura esta suelta. del sensor de temperatura.
o del motor # La temperatura del motor es demasiado | # Verifique la conexion del cable
alta. del sensor de temperatura.
28 | RESERVE
29 E.PLR Motor overheat
Fallo de Conmutacion del motor a través del Realice el cambio de motor
30 E.CH terminal durante el funcionamiento del después de que el variador se

conmutacion del
motor

variador

detenga

71

www.rolupumps.com




Capitulo 6 Protocolo de comunicacion RS485

6.1 Protocolo de funcién

1. Leer uno o varios datos ( 0x03 ) Leer datos: Trama de respuesta del esclavo
XX XX
0x03 0x03
XX N*2
XX XX
XX XX
XX XX
XX XX
XX XX

XX
XX
2. Escribe un solo dato 0x06
Escriba la respuesta de datos:

XX XX
0x06 0x06
XX XX
XX XX
XX XX
XX XX
XX XX
XX XX

3. Frecuencia de transmisién del host y arranque-parada comando(0X20)
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Protocolo de comunicacion RS485

4. La respuesta del mensaje de error

A veces, se producen errores durante la comunicacién. Por ejemplo, al leer o escribir datos en una
direccién no valida, el esclavo no responde al host como si fuera una lectura-escritura normal, sino
que envia una trama de mensaje incorrecta. El formato de la trama de mensaje de error es el
siguiente: el cddigo de comando es el resultado de la operacion entre el bit mas alto (bit 7) del host
y 1 (error de lectura: 0x83 / error de escritura: 0x86).

XX
0x83 o 0x86
XX

XX

XX

El codigo de error se define de la siguiente manera:

0x01 CMD ilegal El cédigo de comando recibido por el esclavo es ilegal o no existe

0x02 Afadir datos El esclavo recibe la operacion, la cual es una operacion transfronteriza o
ilegales ilegal.

0x03 Datos ilegales Los datos recibidos por el esclavo no estan dentro del alcance de la

funcion o el rango establecido por otras limitaciones funcionales es
ilegal.

El esclavo recibio la funcién de los parametros de la operacién
de escritura como de solo lectura.

El esclavo en funcionamiento de las funciones de operacion de
escritura recibida no modifica los parametros en ejecucion

El esclavo esta ocupado, esto ocurre principalmente cuando los datos
se almacenan en la memoria.

6.2 Parametros de comunicaciéon DIRECCION

La comunicacion MODBUS incluye funciones de lectura y escritura de los parametros del
funcionamiento de algunas operaciones de lectura y escritura de registros especiales, que
incluyen el registro de control, el registro de configuracion, el registro de estado y la informacién
de fabrica.

6.2.1. La definicion del parametro de comunicacion Agregar.

El nimero de cédigo de funcién y la etiqueta del parametro son la regla de
representacion de la direccion del parametro.

Byte alto: FO0-F99; Byte bajo: 00-FF

Por ejemplo, para acceder a F01.12, la direccién de acceso del parametro es 0x010C.
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Grupo F00 0x00 Grupo FO1 0x01
Grupo F02 0x02 Grupo FO3 0x03
Grupo F04 0x04 Grupo F05 0x05
Grupo F06 0x06 Grupo FO7 0x07
Grupo F08 0x08 Grupo F09 0x09
Grupo F10 0x0A Grupo F11 0x0B
Grupo F12 0x0C Grupo F13 0x0D
Grupo F14 0x0E Grupo F15 O0xOF
Grupo F16 0x10 Grupo F18 0x12
Grupo F19 0x13 Grupo F20 0x14
Grupo F21 0x15 Grupo F28 0x1C
Grupo F29 0x1D Grupo F30 Ox1E
Grupo F98 0x22 Grupo F99 0x21

Nota: Debido a que la EEPROM se almacena con frecuencia, su vida util se reduce. Por lo tanto,
algunos parametros en el modo de comunicacion no necesitan almacenarse siempre que se
modifique el valor de la RAM. La direccién absoluta en la tabla corresponde al byte alto de la
direccién de la RAM. Para lograr esto, simplemente agregue 0X40 a todos los bytes altos de la
tabla.

Por ejemplo:
El parametro FO 1 .1 2 se almacena en EEPROM vy la direccién se representa como 0x 010C ;
El parametro FO 1 .1 2 no se almacena en la EEPROM y la direccion se representa como 0x 410C ;

La lectura de la direccion EEPROM y la direccién RAM son validas.

Al leer los parametros del cédigo de funcién, el usuario solo puede leer un maximo de 16
parametros de direccién consecutivos. Si supera los 16, el variador devolvera datos ilegales.

Al escribir parametros de funcion, cada usuario solo puede escribir un parametro. Los usuarios
deben tener cuidado de que el valor de configuracién no supere el rango establecido para los
parametros de funcion.

Los parametros de funcién establecen permisos y atributos de cédigo de funcién relacionados con

parametros, como El pardmetro de solo lectura no se puede escribir, la operacién no se puede cambiar
mientras se ejecuta y tampoco se puede escribir.

La contrasefia la establece el usuario. Si no se descifra, no se podran escribir los parametros. La
contrasefia del usuario ni el autoajuste de parametros no se pueden escribir mediante
comunicacion. De lo contrario, el variador devolvera la informacién de fallo.
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6.2.2 La definicion de los parametros de estado

2100H F99.99 | Frecuencia de salida R

2101H F99.01 | Ajuste de frecuencia WI/R

2102H F99.02 | Corriente de salida R

Estado del variador de CA
1: Carrera hacia adelante
2: Marcha atras

3: Trotar hacia adelante
4: Jogging inverso

5: Falla del

variador

6: Estado de bajo

voltaje

7: Parada del variador

210 Ah F99.10

210BH F99.11 | 0~10000 R

0: No Fallo sobrecalentar 17: variador de CA

1: IGBT proteccién

2: Actual detector Fallo 18: Autoajuste del motor falla
de la EEPROM Fallo 19: Fallo de funcionamiento
3: Puesta a tierra atajo Fallo

usuario 1 20: Fallo definido por el

4: Entrada fase Pérdida usuario 2

5: Salida fase Pérdida 21: Falla definida por el

6: Acelerador Sobrecorriente

retroalimentacion PID 22: Comunicacion falla

7: Desacelerando sobrecorriente 23: Falla del esquema de
falla

8: Constante sobrecorriente 24: Desviacioén de velocidad
9: Acelerador sobretension

10: Desacelerando sobretension 25: Desajuste falla

11: Sobretension constante 26: Codificador falla

12: Falla de bajo voltaje 27: Motor sobrecalentar

13: Sobrecarga del variador de CA

14: Sobrecarga del motor

15: Pre alarma de sobrecarga del

motor

16: Fallo de subcarga del motor

2117H F99.23 | Referencia PID WIR

2118H F99.24 | Retroalimentacion PID WI/R
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6.2.3 La definicion del Registro Especial DIRECCION

0001H:Marcha hacia adelante
0002H: Marcha hacia atras
0003H: Trote hacia adelante
. 0004H: Trote hacia atras
Registro Registro de control 2000 0005H: Parada acelerada w
de h 0006H: Parada por inercia (parada
control oras : Ja p p
de emergencia)
0007H: Restablecimiento de falla
. -10000~10000
Valor de ajuste de par 2001H | (Correspondiente a -200,0%~200,0% w
e . 0~10000
Frecuencia limite superior de 2002H Corresponde a 0,0 Hz ~ F01,07 w
avance (frecuencia maxima)
I . 0~10000
Registro Frecuenc::\/hnr'nte superior 2003H Corresponde a 0,0 Hz ~ F01,07 w
de ersa (frecuencia maxima)
configura Valor limite
cion superior del par 2004H | 0~10000 w
eléctrico
Valor limite
superior del par 2005H | 0~10000 w
de freno
Ajuste de voltaje 2006H 0~1000 W
en patron separado V/f (Correspondiente a 0~voltaje nominal del
motor)
Control de DO 2007H | 0~0X000F w
Control de Ao1 2008H | 0~OX7FFF w
Control de Ao2 2009H | 0~OX7FFF w
Control de HDO 200 Ah | 0~OX7FFF w
Nota:

1. R es una direccion de solo lectura, escritura no valida y notificacion de errores.
2. W es una direccion de solo escritura, lectura no valida y notificacion de errores.
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